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Informacoes Importantes
ao Usuario

Os equipamentos de estado solido apresentam caracteristicas operacionais que diferem
daquelas dos equipamentos eletromecanicos. A Safety Guidelines for the Application,
Installation and Maintenance of Solid State Controls (Publicagdo SGI-1.1 disponivel em seu
escritério de vendas Rockwell Automation local ou on-line em
http://www.ab.com/literature) descreve algumas diferencas importantes entre de
estado sélido e dispositivos eletromecanicos fiados. Por causa dessa diferenca e
também por causa da ampla variedade de usos de equipamentos de estado sélido,
todas as pessoas responsaveis pela utilizagdo desses equipamentos tém de estar certas
de que todas as aplicagdes pretendidas com os equipamentos sao aceitaveis.

Em nenhuma hipétese, a Rockwell Automation, Inc. sera responsavel por danos
indiretos ou conseqientes resultantes do uso ou aplicagio desses equipamentos.

Os exemplos e diagramas deste manual sio fornecidos apenas a titulo ilustrativo. Por
causa do grande nimero de varidveis e requisitos associados a cada instalagio em
particular, a Rockwell Automation, Inc. ndo pode assumir responsabilidade pelo uso
real baseado nos exemplos e diagramas.

A Rockwell Automation, Inc. ndo assume nenhuma responsabilidade explicita com
respeito ou uso de informagoes, circuitos, equipamentos ou softwares descritos neste
manual.

E proibida a reproducio, total ou parcial, deste manual, integral ou parcialmente, sem
a permissao por escrito da Rockwell Automation, Inc.

Ao longo deste manual, quando necessario, usamos notas para alerta-lo sobre
consideragbes de seguranga.

PO T  [dentifica as informagdes sobre praticas ou circunstancias
que podem provocar explosao em uma drea classificada, o
que pode causar ferimentos ou morte, danos a propriedade

ou perdas econémicas.

Identifica as informacgoes essenciais para aplicacio e
IMPORTANTE S coes para aplicag
compreensio bem-sucedidas do produto.

i’

Identifica as informagoes sobre praticas ou citcunstancias que

b~
(=]

ATENG

possam causar ferimentos pessoais ou morte, danos a
propriedade ou perdas econémicas. Os simbolos de Atencido
ajudam a identificar e evitar um perigo, além de reconhecer as
conseqiiéncias.

EIEEESIIE  No interior ou no exterior dos equipamentos (por exemplo,
inversor ou motor) podera haver etiquetas para alertar as
pessoas sobre a possibilidade de existéncia de voltagens
perigosas.

PERIGO DE No interior ou no exterior dos equipamentos (por exemplo,
QUEIMADURA inversor ou motor) podera haver etiquetas para alertar as
pessoas sobre a possibilidade de existéncia de voltagens

petigosas.
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Prefacio

Introducao

Documentacao
Relacionada

Desenvolvimento dos Sistemas do
Controlador CompactLogix

Use este manual para familiarizar-se com o controlador Compactlogix
e seus recursos. Esta versio do manual corresponde a revisao 15 do firmware
do controladot.

Este manual descreve os trabalhos necessarios para instalar,

configurar, programar e operar um sistema CompactlLogix. Em alguns casos,
este manual inclui referéncias de documentagao extra que fornece detalhes
mais abrangentes.

Estes documentos principais abordam a familia de controladores
Logix5000:

Para estas informacées:

Use esse manual:

por onde um novo usudrio de um controlador
Logix5000 deve comecar

programacao e teste de um projeto simples

Logix5000 Controllers Quick Start
publicagdo 1756-QS001

como concluir os trabalhos padrao

l6gica do programa usando linguagens de controle

Logix5000 Controllers Common Procedures,
publicagdo 1756-PM001

seqtiencial de funcdes (SFC), diagrama de légica Importante: O SFC and ST Programming Languages Programming Manual,

ladder (LD), texto estruturado (ST) e diagrama
blocos de funcdes (FBD)

de publicacdo 1756-PM003, é uma parte do Logix5000 Controllers Common
Procedures Manual

Referéncias para o controlador Logix5000:
e LED padrao
e recursos do controlador

o referéncia rapida para o conjunto de instrugoes

Logix5000 Controllers System Reference
publicagdo 1756-QR107

programacao de aplicaces seqlienciais

instrucdes de diagrama de Idgica ladder e texto

estruturado

Logix5000 Controllers General Instruction Set Reference Manual
publicagdo 1756-RM003

programacao de aplicaces de controle de processo e | Logix5000 Controllers Process Control/Drives Instruction Set Reference Manual

de inversores

instrugoes de diagrama de blocos de funcoes

publicacao 1756-RM006

programacdo de aplicacdo de posicionamento

instrucoes de posicionamento em diagrama de l6gica

ladder

Logix5000 Controllers Motion Instruction Set Reference Manual
publicagao 1756-RM007

configuracdo e programacdo de médulos de interface | Logix5000 Motion Module Configuration and Programming Manual

de posicionamento

criagdo e configuragdo de grupos e eixos de
posicionamento

configuracao de um dispositivo mestre de tempo do

sistema coordenado

publicagao 1756-UM006
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i Desenvolvimento dos Sistemas do Controlador CompactlLogix

Os documentos abordam a comunicacio de rede:

Para estas informacdes: Use esse manual:

configuracao e uso das redes EtherNet/IP EtherNet/IP Communication Modules in Logix5000 Control Systems
comunicacgdo na EtherNet/IP publicagdo ENET-UMO001

configurag@o e uso das redes ControlNet ControlNet Communication Modules in Logix5000 Control Systems
comunicacgao na ControlNet publicagao CNET-UMO01

configurag@o e uso da rede DeviceNet DeviceNet Communication Modules in Logix5000 Control Systems

comunicacao na DeviceNet publicagcdo DNET-UM004

Estes documentos abordam aplica¢Ses especificas do controlador:

Para estas informacoes: Use esse manual:
uso de um modelo de estado para seu controlador Logix5000 Controllers PhaseManager User Manual
configuragdo dos programas de fase do equipamento publicacao LOGIX-UMO001

e Para visualizar ou descarregar manuais, acesse
www.ab.com/literature.

e Para obter uma copia impressa de um manual, entre em contato

com o seu distribuidor local ou representante de vendas da Rockwell
Automation.
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Capitulo 1

Uso Deste Capitulo

Por Onde Comecar

O controlador CompactlLogix oferece controle, comunica¢io e elementos de

E/S de ultima geragao em um pacote de controle distribuido.

Controlador CompactLogix

el

Para um sistema mais flexivel, use:

e controladores diversos em um unico rack

e multiplos controladores unidos pelas redes

Os madulos de E/S 1769
conectados ao controlador
CompactlLogix

e E/S em diversas plataformas que é distribuida em muitos locais e

conectados em multiplos links de E/S

Os modulos de E/S 1769
conectados ao controlador
CompactlLogix

Rede EtherNet/IP
Rede ControlNet
Link DH-485
RS-232

Modbus

computadores
outros controladores
dispositivos de IHM

incorporados as portas
de comunicagao
ControlNet ou
EtherNet/IP ou o
médulo 1769-SDN
conectado ao
controlador

——

Rede EtherNet/IP
Rede ControlNet
Rede DeviceNet

moédulos de E/S remota
inversores
sensores
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1-2  Por Onde Comegar

O controlador CompactlLogix, parte da familia de controladores Logix,
fornece um sistema compacto, potente e de baixo custo incorporado em um

dos

seguintes componentes:

¢ O controlador CompactLogix esta disponivel em diferentes
combinacGes de op¢des de comunicacio, memoria do usuatio, trabalhos
compativeis e compativeis com E/S. Cada um desses controladores é
compativel com o uso do cartaio CompactFlash no caso de memoria nao
volatil.

Tabela 1.1
Controlador Memoria Opcoes de comunicacao: Niimero de Nimero de Médulos
disponivel: trabalhos de E/S local aceitos
compativeis:
1769-135CR 1,5 Mbyte 1 porta ControlNet — é compativel com midia |8 30
redundante
1 porta serial RS-232 (protocolos do sistema ou
do usudrio)
1769-L35E 1 porta EtherNet/IP
1 porta serial RS-232 (protocolos do sistema ou
do usuario)
1769-132C 750 Kbytes 1 porta ControlNet 6 16
1 porta serial RS-232 (protocolos do sistema ou
do usudrio)
1769-L32E 1 porta EtherNet/IP
1 porta serial RS-232 (protocolos do sistema
ou do usuério)
1769-L31 512 Kbytes 1 porta serial RS-232 (protocolos do sistema 4

ou do usudrio)

1 porta serial RS-232 (somente protocolo de

sistema)

Publicagdo 1763-UM011E-PT-P — Maio 2005

e Software de programaciao RSLogix 5000

e As portas de comunicag¢io incorporadas para as redes EtherNet/IP
(1769-L32E e 1769-L35E somente) e ControlNet (1769-L32C e
1769-L35CR somente)

e O moddulo de interface de comunicacio 1769-SDN fornece controle de
E/S e configuracio do dispositivo remoto na DeviceNet.

e Porta serial incorporada em todos os controladores CompactlLogix

¢ Os médulos Compact I/O fornecem um sistema de E/S compacto,
montado sobre trilho DIN ou em painel.



Por Onde Comecar  1-3

Projeto

Consulte:

CompactLogix Selection Guide,
1769-SG001

Logix5000 Controller Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094

Instalacé@o do Hardware

Consulte:

11769-L31 CompactLogix Controller
Installation Instructions, 1769-IN069
1769-L32C, -L35CR CompactLogix
Controllers Installation Instructions,
1769-IN070

1769-L32E, -L35E CompactLogix
Controllers Installation Instructions,

=

B
IO 5

1769-IN020
%

Ao projetar um sistema CompactlLogix, determine a configuracio

da rede e a colocagao de componentes em cada local. Tome estas decisoes a
medida que projeta seu sistema.

4 Etapa do Projeto:

1. Selecdo dos dispositivos de E/S
2 Selecdo da rede de comunicagdo
3. Selecdo dos controladores

s Selecdo das fontes de alimentagdo
s, Selegdo do software

Para instalar um controlador Compactlogix, siga estas etapas:

v Etapa de Instalacao:

1. Configuracdo do endereco do né (controladores 1769-L32C e
1769-L35CR somente)

2 Instalacdo da bateria
Consulte Capitulo 9 “Manutencdo da Bateria”.

s Instalacdo de um cartdo 1784-CF64 CompactFlash para meméria ndo
voldtil (opcional)
Consulte Capitulo 8 “Manutengdo da Meméria Nao Volatil”.

s Montagem do sistema

s, Instalacdo do sistema

s. Conexdes seriais
Consulte Capitulo 2 “Conexdo Direta ao Controlador Através da Porta
Serial”.

7. Atribuigdo de um enderego IP (controladores 1769-L32E e 1769-L35E
somente)

8. Conexdes de rede adicionais
Consulte Capitulo 3 “Comunicacdo em Redes”.

o Instalacdo dos arquivos EDS

110 Carregamento do firmware do controlador
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1-4  Por Onde Comecar

Notas:
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Capitulo 2

Uso Deste Capitulo

Consulte:

o FEtherNet/IP Modules in Logix5000
Control Systems User Manual,
ENET-UMOO1

e ControlNet Modules in Logix5000
Control System User Manual,
CNET-UMO01

o DeviceNet Modules in Logix5000
Control System User Manual,
DNET-UM004

Conexao ao Controlador
Através da Porta Serial

Conexao Direta ao Controlador Atraves da
Porta Serial

Este capitulo descreve como conectar o controlador através da
porta serial para que vocé possa configurar o controlador e
catregar/descartegar um projeto para o controladot.

Para estas informacoes: Consulte:

Conexdo ao Controlador Através da Porta Serial 2-1
Configuragdo do Driver Serial 2-3
Selegdo do Caminho do Controlador 2-5

Para que o controlador CompactLogix opere em uma rede serial, vocé precisa:

e de uma estagao de trabalho com uma porta serial
e do software RSLinx para configurar o driver de comunicacio serial

e de um software de programa¢iao RSLogix 5000 para configurar a porta
serial do controlador

O canal 0 dos controladores CompactlLogix é totalmente isolado e ndo
necessita de um dispositivo de isolamento separado. O canal 1 do 1769-1.31 é
uma porta serial nao isolada.

Se vocé conectar o canal 1 do controlador 1769-1.31 a um modem ou um
dispositivo ASCII, considere a instalacdo de um isolador entre o controlador e
o modem ou o dispositivo ASCIIL. Um isolador também é recomendado ao
conectar o controlador diretamente a uma estacio de trabalho de
programagao. Um possivel isolador é o conversor de interface
1761-NET-AIC.

Para maiores informacées sobre a instalacio de um isolador, consulte a
pagina 3-12.
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2-2 Conexdo Direta ao Controlador Através da Porta Serial

Para conectar um cabo serial:

1. Obtencdo de um cabo serial 1747-CP3 ou 1756-CP3.

m Se vocé fizer seu proprio cabo serial:

e Limite o comprimento em 15,2 m (50 pés).

e Conecte 0s conectores conforme seguc:

estagdo de trabalho Controlador

116D 1neb

2 RBX 2 RBX
BTXD — — B TXD
4DTR [ 1 4DTR
QMO MmN

— ©DSR 6 DSR —

TRIS [ | 7RTS

B CTS BCTS

9 9

e Conecte a blindagem a ambos contectores.

2. Conecte o cabo ao controlador e a sua estacio de trabalho.
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Conexdo Direta ao Controlador Através da Porta Serial 2-3

Configuracao do Driver
Serial

"Q‘ RSLinx Professional

File Edit Wiew Rl
@ 5] 5|

Configure Shortcuts, .,
Configure Client Applications...
Configure CIP Options. ..

BN Station DDEfOPC  Security

Driver Diagnostics. ..
CIP Diagnostics, ..
Gakteway Diagnostics..,

Configure Drivers

Use o software RSLinx para configurar o driver do dispositivo RS-232 DF1
para as comunicag¢les seriais. Para configurar o driver:

1. No menu Communications do software RSLinx, selecione Configure
Drivers. Escolha o driver do dispositivo RS-232 DF1.

Available Driver Types:

1784-KTC<] for ControlMet devices Statug
DF1 Polling Master Driver

1784-PCC for ControlMet devices

1784-PCICIS] for ContralMet devices

174F-PIC / AIC+ Driver

DF1 Slave Driver

5-5 SD/SD2 for DH+ devices

Wirtual Backplane [SoftLogi=58x:]

Devicelet Drivers (1784-PCO/PCIDS 1770-KFD SDOMNPT drivers)
FLC-5 [DH+] Emulator driver

SLC 500 (DH485) Ermulator driver

SoftLogixh driver

Remaote Devices via Ling Gateway

|F|S-232 DF1 devices ﬂ Add Mew...

O Ethemet/IP Driver
» 1784-KT K TR(D)/PRTR(D)/PCME for DH+/DH-485 devices

Cloze

Help

FEELE

2. Clique em Add New para adicionar o driver.

3. Especifique o nome do driver e clique em OK.

Add New RSLinx Driver,

Choose a name for the new driver.
[15 characters maximum]

|8 _DF1-1 &
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2-4 Conexdo Direta ao Controlador Através da Porta Serial

4. Especifique as configuracoes da porta serial:

a. Na lista drop-down Comm Port, selecione a porta serial (na estagiao
de trabalho) em que o cabo esta conectado.

b. Na lista drop-down Device, selecione Logix 5550-Serial Port.
c. Clique em Auto-Configure.

Configure RS-232 DE1 Devices

Device Mame:  AB_DF1-1

Comm Port | COM1 - (IR | ogix 5550 / Compactlogix

Baud Rate: 19200 - Station Mumber: ’007

[Decimal]
Farity: |Mane - Emor Checking:  |ECC -
Stop Bits: |1 - Protocol:  |Full Duples -

Auto-Configure

I Use Madem Dialer
QK | Cancel | Delete | Help

5. A caixa de didlogo exibe a seguinte mensagem:

Auto Configuration Successfull

Se: Entdo:

sim Clique em OK.

nao Va para a etapa 4. e verifique se selecionou a Porta de Comunicag&o
correta.

Em seguida, clique em Close.
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Conexdo Direta ao Controlador Através da Porta Serial

2-5

Selecao do Caminho do
Controlador

f2 Who Active

¥ Autcbrowss | Hefrest I

No software RSLogix 5000, selecione o caminho do controlador.
1. Abra um projeto no RSLogix 5000 para o controlador.

2. No menu Communications, selecione Who Active.

3. Expanda o driver de comunicagio para o nivel do controlador.

g [m[ ]

EQ ‘workstation, USMAYHMILLS
- Linx Gateways, Ethernet
-5 AB_DF1-1, DF1

E?—,g 4B_ETH-1, Ethernet
(-5 AE_ETH-2, Ethernet

Path: 4B_DF1-141
Path in Project: <nones

Go Online I
Upload... |
Download |
Update Firmware... |
Lloze |

Help |

Set Project Path |
[Elear Froject Bath |

4

4. Selecione o controlador.

Para: Selecione:
monitorar o projeto no controlador Go Online
transferir uma cépia do projeto do controlador parao  Upload
software RSLogix 5000

transferir o projeto aberto para o controlador Download

Vocé pode precisar confirmar a acio.
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2-6 Conexdo Direta ao Controlador Através da Porta Serial

Notas:
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Capitulo 3

Comunicacao em Redes

Uso Deste Capitulo O controlador CompactLogix suporta redes extras para que o controlador
possa:
Redes suportadas para: Exemplo:

Controlar E/S distribuidas (remota)

e Ethernet/IP
e ControlNet
e DeviceNet

Controlador CompactLogix

rede de controle

L plataforma de E/S

distribuida (remota)

Produzir/consumir (intertravamento) dados
entre os controladores

e Ethernet/IP
e ControlNet

| Controlador CompactLogix

rede de controle

outro controlador
Logix5000

Enviar e receber mensagens para e a partir
de outros dispositivos (isto inclui acesso as
mensagens ao controlador através do
software de programac&o RSLogix 5000)

e Ethernet/IP
e ControlNet

o DeviceNet
(para dispositivos apenas)

e serial
e DH-485

Controlador CompactlLogix

rede de controle

outros dispositivos
remotos
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3-2  Comunicacdo em Redes

Ethernet/IP

Consulte:

o FEtherNet/IP Modules in Logix5000
Control Systems User Manual,
ENET-UMOO1

o FEtherNet/IP Web Server Module User
Manual, ENET-UM527

e FEtherNet/IP Performance Application
Guide, ENET-AP0OO1

o Logix5000 Controllers Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094
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Este capitulo resume os recursos de comunica¢io do controlador

CompactLogix:
Para estas informacédes: Consulte:
Ethernet/IP 3-2
ControlNet 3-5
DeviceNet 3-8
Serial 3-11
DH-485 3-20

Para comunicacio EtherNet/IP, use um controlador Compactlogix com uma
porta de comunica¢io EtherNet/IP incorporada:

e 1769-L32E, controlador CompactLogix

e 1769-L35E, controlador CompactLogix

Use estes produtos de software ao utilizar um controlador 1769
CompactLogix na EtherNet/IP:

Software

Uso

Necessario/opcional

Software de programacao
RSLogix 5000

Configurar o projeto do
CompactLogix e definir a
comunicacao da
EtherNet/IP.

Necessério

Utilitério BOOTP/DHCP

Este utilitario acompanha o
software RSLogix 5000. Use
este utilitario para atribuir
enderecos IP aos
dispositivas em uma rede
EtherNet/IP.

opcional

RSNetWorx for EtherNet/IP

Use este software para
configurar dispositivos
EtherNet/IP pelos enderegos
IP e/ou nomes de mestres.

opcional
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Controlador
CompactLogix

com porta EtherNet/IP
integrada

Os médulos de comunicacio EtherNet/IP:

suportam envio de mensagens, tags produzidos/consumidos, IHM e
E/S distribuida
encapsulam mensagens dentro do protocolo TCP/UDP/IP padrio

compartilham a mesma camada de aplicagdo com a ControlNet e com a
DeviceNet

fazem interface através do RJ45, categoria 5, cabo par trancado nao

blindado

suportam operacoes de transmissdo half/full duplex de 10 Mbps ou
100 Mbps

e suportam chaves padrio
® nio precisam de seqienciamento de rede
e njo precisam de tabelas de roteamento
Neste exemplo:

e Os controladores podem produzir e consumir tags entre eles.

e Os controladores podem iniciar as instru¢des MSG que
enviam/recebem dados ou configuram dispositivos.

¢ O microcomputador pode carregar/descarregar projetos para os
controladores.

e O microcomputador pode configurar os dispositivos na EtherNet/IP.

Controlador FlexLogix
com mddulo 1788-ENBT IR o

5\ (O L o

—¥=~——=11 Controlador L0 L “I=i==9
=1+ CompactLogix J I-F —| Madulo 1756-ENBT
—— == com modulo h H (como um adaptador) com '

WSS 1756 ENBT ! L A= modulos de E/S 1756 \

Adaptador 1794-AENT -
nhm:/J ] com médulos de
[ ] E/S 1794

= |

Adaptador
1734-AENT com

Inversor CA
PowerFlex 700S com
Drivelogix

médulos de

estacdo de trabalho
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Para maiores informacaes...
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Conexoes na EtherNet/IP

Vocé determina, de forma indireta, o nimero de conexdes que o controlador
usa através da configuracdo do controlador para se comunicar com outros
dispositivos no sistema. As conexdes sdo alocagdes de recursos que fornecem
comunicag¢do mais confiavel entre os dispositivos do que mensagens nao
conectadas.

Todas as conexdes EtherNet/IP sio ndo programadas. Uma conexdo nio
programada é uma transferéncia de mensagem entre controladores que é
disparada pelo intervalo do pacote requisitado (RPI) ou pelo programa (tal
como uma instru¢ao MSG). O envio de mensagem ndo programada permite
que vocé envie e receba dados quando necessario.

Os controladores 1769-L32E e 1769-L35E suportam 100 conexdes. Porém, a
porta EtherNet/IP incorporada supotta somente 32 conexdes CIP na rede
EtherNet/IP. Com estes controladotes, o nimero de conexdes de fim de n6
que realmente suportam depende do RPI da conexio:

Se o RPI para a conexao for A porta EtherNet/IP incorporada do
controlador suporta eficientemente
estas conexdes de comunicacao, no
maximeo:

2ms 2

4ms 5

8 ms 10

16 ms 18

32 ms+ 25 +

E possivel usar todas as 32 conexbes de comunicagao com a porta
EtherNet/IP incorporada. Entretanto, recomendamos que vocé deixe algumas

conexdes disponiveis para trabalhos como entrar em comunicagio, e nao para
fins de E/S.

O EtherNet/IP Modules in Logix5000 Control Systems User Manual,
ENET-UMO001 fornece informacdes sobre como:

e configurar um médulo de comunicacio EtherNet/IP
e controlar a E/S na EtherNet/IP

e cnviar uma mensagem na EtherNet/IP

e produzit/consumir um tag na EtherNet/IP

e monitorar diagnosticos

e calcular as conexdes do controlador na EtherNet/IP

O Logix5000 Controllers Design Guidelines Reference Manual,
1756-RM094 fornece orientagoes sobre otimizagao de uma aplicagao de
controle em uma rede EtherNet/IP.
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ControlNet

Consulte:

e Control Net Modules in Logix5000
Control Systems User Manual,
CNET-UMO001

o Logix5000 Controllers Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094

Para comunica¢io ControlNet, use um controlador CompactLogix com uma
porta de comunica¢ao ControlNet incorporada:

e 1769-L32C, controlador CompactlLogix
e 1769-L35CR, controlador Compactlogix

Além do hardware de comunicagao para redes ControlNet, estes

produtos de software estdo disponiveis:

Software Uso Necessario/opcional
Software de programacdo | Configurar o projeto do Necessario
RSLogix 5000 CompactLogix e definir a
comunicacao da
EtherNet/IP.
RSNetWorx for ControlNet | Use este software para Necessario

configurar a rede
ControlNet, defina o NUT
(Tempo de atualizacdo da
rede) e seqliencie a rede
ControlNet.

Os médulos de comunicacio ControlNet:

suportam envio de mensagens, tags produzidos/consumidos e
o t iod gens, tags produzid id

E/S distribuida

e compartilham a mesma camada de aplicacdo com a DeviceNet ¢ a

EtherNet/IP

e nio precisam de tabelas de roteamento

e suportam o uso de repetidores coaxiais e de fibra para isolacdo e
aumento da distancia
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Neste exemplo:

e Os controladores podem produzir e consumir tags entre eles.

e Os controladores podem iniciar as instru¢des MSG que
enviam/recebem dados ou configuram dispositivos.

e O microcomputador pode carregar/descarregar projetos para os
controladores.

¢ O microcomputador pode configurar dispositivos na ControlNet e
pode configurar a rede em si.

microcomputador/estacdo de trabalho

E/S distribuida
Controlador CompactLogix

Inversor PowerFlex 700S - RN

_ gl [y == 0 -7 RN
| Hﬂ - L] ey Modulo 1756-CNB'
i == . B K 1E =] (como um adaptador) -
[Say=y K 1 com mddulos de '
T—— [

E/S 1756

< ControlNet '

Controlador FlexLogix = Q%&E& ‘ Adaptador 1794-ACN15 /'
com cartdo 1788-CNC i Terminal PanelView " com mddulos de E/S 1794{,’
ik : ' Adaptador 1734-ACNR
= . com médulos de L’
Controlador CLP-5/40C R E/S1734 .
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Conexoes na ControlNet

Vocé determina, de forma indireta, o nimero de conexdes que o controlador
usa através da configuracio do controlador para se comunicar com outros
dispositivos no sistema. As conexdes sdo alocagdes de recursos que fornecem
comunicag¢do mais confiavel entre os dispositivos se comparados as mensagens
ndo conectadas.

As conexoes ControlNet podem ser:

Método de conexao:

Descrigao

programavel

(exclusiva para ControlNet)

Uma conexdo programada é exclusiva para a comunicagdo ControlNet. Um conexao programada permite
que vocé envie e receba dados repetidamente em um intervalo predeterminado que € o intervalo do
pacote requisitado (RPI). Por exemplo, uma conexdo com um médulo de E/S é uma conexdo programada
porque vocé recebe dados repetidamente a partir do mddulo em um intervalo especificado. Outras
conexdes programadas incluem conexdes com:

o  dispositivos de comunicagao
e tags produzidos/consumidos

Em uma rede ControlNet, vocé deve usar o RSNetWorx for ControlNet para habilitar todas as conexdes
programadas e estabelecer um tempo de atualizagdo da rede (NUT). A programacg@o de uma conex&o
reserva a largura de banda da rede para manusear a conexao especificamente.

nao programavel

Como uma conexdo ndo programdvel é uma transferéncia de mensagem entre nés disparada pela ldgica
ladder ou pelo programa (como uma instrucdo MSG). O envio de mensagem ndo programada permite que
vocé envie e receba dados quando necessario. As mensagens ndo programaveis usam a adverténcia da

largura de banda da rede depois que as conexdes programaveis sdo alocadas.

Os controladores 1769-L32C e 1769-1.35CR suportam 100 conexdes.
Entretanto, a porta ControlNet incorporada suporta somente

32 conexdes de comunica¢do. Com estes controladores, o nimero de
conexdes de fim de n6 que realmente suportam depende do RPI e do RPI da
conexao da aplicagdo:

Se o NUT for: E o RPI for: A porta ControlNet incorporada do controlador
suporta estas conexdes de comunicagéo:m

2ms 2 ms 0-1

3ms 3ms 1-2

5ms 5ms 3-4

10ms 10 ms 6-9

14 ms 14 ms 10-12

5ms 20 ms 12-16

4ms 64 ms 31

(1)

Para cada combinagao NUT/RPI, o ndmero de conexdes suportado esta listado em uma faixa. O nimero mais baixo é o

ndmero de conexdes, recomendamos que vocé mantenha taxas razodveis de utilizagdo da CPU da porta ControlNet. O
nimero mais alto é o nimero méximo de conexdes possiveis para aquela combinagdo NUT/RPI.

E possivel usar todas as 32 conexdes de comunicacio com a porta ControlNet
incorporada. Entretanto, recomendamos que vocé deixe algumas conexdes
disponiveis para trabalhos como entrar em comunicagdo e de trafico de rede
ndo programavel.
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Para maiores informagﬁes... O ControlNet Modules in 1ogix5000 Control Systems User Manual,

DeviceNet

Consulte:

o DeviceNet Modules in Logix5000
Control Systems User Manual,
DNET-UM004

e Logix5000 Controllers Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094
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CNET-UMO01 fornece informacdes sobre como:
e configurar um médulo de comunicaciao ControNet
e controlar E/S na ControlNet

e enviar uma mensagem na ControlNet

produzir/consumir um tag na ControlNet

calcular as conexoes do controlador na ControlNet

O Logix5000 Controllers Design Guidelines Reference Manual,
1756-RM094 fornece orientagoes sobre otimiza¢ao de uma aplicagao de
controle em uma rede ControlNet.

A rede DeviceNet usa o Protocolo Industrial Comum (CIP) para

fornecer os recursos de controle, configuracio e aquisi¢ao de dados para
dispositivos industriais. Para comunica¢do DeviceNet, selecione um destes
dispositivos de interface Compactlogix.

Tabela 3.1
Se sua aplicacao: Selecione esta
interface:
e comunica-se com outros dispositivos DeviceNet Médulo de
e usa o controlador como mestre ou como escravo na DeviceNet SZ?/?cneel\rlet
e usa uma porta de um controlador ControlNet, Ethernet ou serial 1769-SDN
para outras comunicagdes
e acessa 0 Compact I/0 remoto em uma rede DeviceNet Médulo
e envia novamente dados de E/S remotos para até 30 médulos para o aDdaptaEIor
scanner ou para o controlador eviceNet :
1769 -ADNI"

) Esta tabela descreve especificamente o uso do 1769-ADN para ter acesso a E/S Compact remota através de
DeviceNet. No entanto, os controladores CompactLogix podem acessar outra E/S remota Allen-Bradley através
de DeviceNet. Nesses casos, é preciso selecionar a interface apropriada. Por exemplo, se vocé acessar
médulos de E/S remota POINT, terd de selecionar o 1734-ADN.
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Controlador LR -
CompactLogix com % Controlador CLP-5 com =—=TE Controlador ControlLogix
1769-SDN H H H H madulo scanner 1771-SDN = com médulo 1756-DNB
— e Ll
Rede DeviceNet
T — [F 0000
228 0000
= Q bt sensor
N C X = === acionador grupo de
istema CompactLogix Terminal - de motor | | ) botdes
com 1769-ADN PanelView ptop Serv E = § MM
inversor Ultra _ scanner de
5000 dispositivos de & ; luzes c6digo de barras
entrada/saida inversor CA indicadoras
PowerFlex

Além do hardware de comunicagdo para redes DeviceNet, estes

produtos de software estdo disponiveis:

Software Uso Necessario/opcional

Software de programacdo | Configurar o projeto do Necessario

RSLogix 5000 CompactLogix e definir a

comunicacao da
EtherNet/IP.

RSNetWorx for DeviceNet | Use este software para
configurar dispositivos
DeviceNet e definir a lista
de varredura para tais
dispositivos.

Necessério

O médulo de comunica¢io DeviceNet:
e suporta envio de mensagens para dispositivo (ndo controlador para
controlador)

e compartilha a mesma camada de aplicacio com a ControlNet e a
EtherNet/IP

e oferece diagnésticos para aquisicao de dados e detecgao de falhas
aprimoradas

e requer menos fiacdo que os sistemas fiados tradicionais
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Vocé pode usar um dispositivo de ligagido como um:

e como um conversor de protocolos para conectar redes de informagdes
ou de controle a redes de dispositivos para programacao, configuracio,
controle ou aquisi¢cdo de dados

e como um roteadot/ponte para conectar as redes EtherNet/IP ou
ControlNet a rede DeviceNet

Controlador ControlLogix
com médulo 1756-ENBT

rede EtherNet/IP

Controlador CompactLogix
com porta de
comunicagdo EtherNet/IP
incorporada

>
o
o)
-
—+
&
Q.
o
=
[¢>) \‘
pul
S~
%]
o
ol
>

] 1788-EN2DN

Rede DeviceNet
| |

[F 0000
0000

Sistema CompactLogix 3 | sensor
com 1769-ADN aciona- grupo de
dor de botdes
motor HM
. . scannerde
dispositivos de = luzes codigo de
entrada/saida inversor CA indicadoras barras

PowerFlex

Para maiores infarmagﬁesﬂ, O DeviceNet Modules in 1.9gix5000 Control Systems User Mannal, DNET-UMO004
fornece informacSes sobre como:

e configurar o médulo de comunica¢io DeviceNet

e controlar dispositivos na DeviceNet
O Logix5000 Controllers Design Guidelines Reference Manual,

1756-RM094 fornece orientagoes sobre otimizag¢ao de uma aplicagao de
controle em uma rede DeviceNet.
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Serial

Consulte:

e Logix5000 Controllers Common
Procedures Manual, 1756-PM001

Os controladores CompactLogix tém portas RS-232 incorporadas.

e Os controladores CompactLogix 1769-L32C, -L32E, -L.35CR e -L35E
tém uma porta RS-232 incorporada. Por padrio, esta porta é o canal 0
nestes controladores.

e O controlador 1769-L.31 CompactlLogix tém 2 portas RS-232. Uma

porta permite o protocolo DF1 somente, a outra permite o protocolo
DF1 ou ASCIL

T g Limite o comprimento dos cabos setiais (RS-232) em
15,2 m (50 pés).

Vocé pode configurar a porta serial do controlador por estes modos:

Use este modo:

Para:

DF1 ponto a ponto

a comunicacdo entre o controlador e um outro dispositivo compativel com o protocolo
DF1.

Este é 0 modo de sistema padrdo. Os pardmetros padrdo sdo:

o Taxa de Transmissao 19.200

Bits de Dados: 8

Paridade: nenhuma

Bit de Parada: 1

Linha de Controle: Sem Reconhecimento
Atraso no Envio RTS: 0

o Atraso na Energizagdo RTS: 0

Este modo é normalmente usado para programar o controlador pela sua porta serial.

DF1 master mode

controle de polling e transmiss@o de mensagens entre 0s nés mestre e escravo.
A rede mestre/escravo inclui um controlador configurado como o né mestre e até 254 nés
escravos. Os nds escravos de link que usam modems ou drivers de linha.

Uma rede mestre/escravo pode ter nimeros de nds de 0 a 254. Cada né deve ter um Gnico
endereco de né. Além disso, pelo menos 2 nés devem existir para definir seu link como
uma rede (1 mestre e 1 escravo sao o0s dois nos).

DF1 slave mode

usando um controlador como uma estagdo escrava em uma rede de comunicagdo serial
mestre/escravo.

Quando houver estagdes escravas mdltiplas na rede, conecte as estagdes escravas
usando os modems ou os drivers de linha ao mestre. Quando vocé tiver uma (nica estacao
escrava na rede, vocé ndo precisa de um modem para conectar a estagdo escrava ao
mestre, vocé pode configurar os parametros de controle para sem handshake. Vocé pode
conectar de 2 a 255 nés em um Gnico link. No modo escravo DF1, um controlador usa o
protocolo DF1 half-duplex.

Um né estd designado como o mestre e ele controla quem tem acesso ao link. Todos os
outros nds sao estacdes escravas e devem esperar pela permissao do mestre antes de
transmitir.

Modo Usuério (somente

comunicagao com dispositivos ASCII.

Canal 0) Isto requer que seu programa use as instrucdes ASCII para ler e escrever os dados de e
para um dispositivo ASCII.
DH-485 comunicagdo com outros dispositivos mestres multiplos DH-485, rede token pass permite

programagdo e envio de mensagem ponto a ponto.
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chave seletora de taxa de transmissdo g

porta 1: DB-9RS-232, DTE ——»
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Configuracao de um Isolador (Opcional)

O canal 0 dos controladores CompactLogix é totalmente isolado e niao
necessita de um dispositivo de isolamento separado. O canal 1 do 1769-1.31 é
uma porta setial ndo isolada.

1. Determina se vocé necessita de um isolador
Se vocé conectar o canal 1 do controlador 1769-1.31 2 um modem ou
um dispositivo ASCII, considere a instalacio de um isolador entre o
controlador e 0 modem ou o dispositivo ASCII. Um isolador também é
recomendado ao conectar o controlador diretamente a uma estacido de

trabalho de programacio.

Um possivel isolador é o conversor de interface 1761-NET-AIC.

<« porta2: mini-DIN 8 RS-232

-a«—— chave seletora da fonte de alimentacdo CC

terminais para a fonte de
alimentagdo externa de 24 Vcc
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2. Selecione o cabo apropriado.

Vocé esta usando um

Use este cabo:

isolador?

nao 0 cabo 1756-CP3 conecta ao controlador diretamente ao controlador.
Se vocé fizer seu préprio cabo, ele deve ser blindado e a blindagem deve ser presa a cobertura de
metal (que cerca 0s pinos) em ambas as extremidades do cabo.
Vocé também pode usar um cabo 1747-CP3 (da familia de produtos SLC). Este cabo tem um
invélucro de conector de angulo reto mais alto que o cabo 1756-CP3.

sim 0 cabo 1761-CBL-APOO (conector radial ao controlador) ou o cabo 1761-CBL-PMO02 (conector axial

ao controlador) conecta o controlador a porta 2 do isolador 1761-NET-AIC. O conector mini-DIN
ndo esta disponivel no comércio, portanto vocé ndo pode fazer esse cabo.

678

)
12

extremidade do cabo DB-9 radial ou axial ~ extremidade do cabo mini-DIN de 8 pinos

Pino: extremidade do DB-9: extremidade do mini-DIN:

1 DCD DCD
2 RxD RxD

3 TxD D

4 DTR DTR
5 terra terra
6 DSR DSR
7 RTS RTS

8 CTS CTS

9 na na

3. Conecte o cabo apropriado a porta serial.

Publicagdo 1769-UM011E-PT-P — Maio 2005



3-14  Comunicacdo em Redes

Comunicacao com dispositivos DF1

Vocé pode configurar o controlador como um mestre ou como um escravo na
rede de comunicacio serial. Use a porta serial para obter informagdes do e para
os controladores remotos (estagdes) quando:
® 0 sistema conter trés ou mais estacoes
e a comunicagdo ocorrer regularmente e requerer uma linha dedicada ou
modems de linha de transmissao

Ethemnet/IP g
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Para configurar o controlador para comunicagao DF1:

Nesta guia: Faca isto:

1. Selecione System Mode

£ Controller Properties - example

rtir il R i Bl 2. Especifique as configuragdes de
o comunicagao
Baud Riate: 19200 -
Diata Bits: |
Pariy: [Nore =]
Stop Bits: m
Courolline:  [ro Hanebs =]

=
RTS SendDelay: [0 [x20ms)
RTS OfDely: [0 (0me)

[ ok ] Concel | heb |

1. Selecione o protocolo DF1

7/ Controller Properties - example

Minor Faults | DatedTime | Advanced | Fie | Monvolatie Memony | Memany | B . =
Gl | SaiPat | SysemPoloedl | Lo Prdood | i Pt | 2. Especifique as configuragdes DF1
Errcr Distection
Pratocol DF1 Paint ko Paint 2 @ BCC ¢ CRC
. DF1 Master
Sl B DF1 P Foi %V Enable Duplicate Detection

aint
DF1 Slave
N&K Receive Limit DH485

ENG Transmit Lim: ~ [3
ACK Timeout 50 (x20 ms)
Erbedded Responses: [Autodetect =]

1] Cancel Help

Para maiores informagﬁesm O Logix5000 Controllers General Instructions Reference Mannal,
1756-RMO003 define as instru¢des que vocé pode usar para manipular os
caracteres ASCII.

O SCADA System Application Guide, AG-UMO08 fornece informagdes
sobre como:

e sclecionar um modo polling
e configurar controladores, modem e software
o usar métodos de comunicacio mestre/escravo

e localizar falhas basicas do protocolo DF1
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Comunicacao com dispositivos ASCII

Quando configurado pelo modo do usuario, vocé pode usar a porta serial para
fazer a interface com dispositivos ASCIL. Por exemplo, vocé pode usat a porta

serial para:
e ler os caracteres ASCII de um médulo balanca ou leitor de codigo de

barras
e enviar e receber mensagens de um dispositivo de disparo ASCII, com o

terminal MessageView.

[D) 0

© === Ei;{;i I ﬁé 0

oplo) ‘

do controlador ao dispositivo ASCII

conexdo da porta seria

ﬁ[:@:ﬂ T

LOEEEELEEEOE
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Para configurar o controlador para comunica¢io ASCII:

Nesta guia:

Faca isto:

fia Controller Properties - example

Minor Fauls | Date/Time | Advanced |  File | Manvolatie Memary | Memow |
General Serial Port”® SystemPratocol | UserProtosol | Msjor Faults |
Mode: ’m
Baud Rate [sa0 =
Data Bits: ER|
Parity: m
Stop Bits |
Sotollie i Handohake =]
=
ATS SendDelay |0 [20ma)
RTS Off Delay: |0 (20ms)

oK Cancel b | Heb |

1. Selecione User Mode

2. Especifique as configuracdes de
comunicagao

#% Controller Properties - example

MinorFauls | Date/Time | Adwanced | File | Monwolatie Memow | Memary |

General |  SerialPo® | System Protocol User Prolocal Major Fauls |

Protocal

a2 = (Butes)

Read/Wiite Buffer Size:

Temination Character 1: |'$" 2 |‘$FF'

Append Character 1 ['s ]
I~ ¥ONAOFF
I Echo Mode

Delete Mode
& |gnore
" CRT

" Printer

oK Cancel Apply Help

1. Selecione o protocolo ASCII

2. Especifique as configuracdes dos
caracteres ASCII

O controlador é compativel com varias instru¢oes para manipular caracteres
ASCIL. As instrucdes estdo disponiveis no diagrama de 16gica ladder (LD) e

texto estruturado (ST).
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Leitura e escrita de caracteres ASCII

Se vocé quiser: Use esta instrugao:
determinar quando o buffer contém caracteres de extremidade ABL
contar os caracteres no buffer ACB
limpar o buffer ACL

remover as instrugdes da Porta Serial ASCII que estdao em
execugao no momento ou que estdo na fila

obter o status das linhas de controle da porta serial AHL

ligar ou desligar o sinal DTR

ligar ou desligar o sinal RTS

ler um nimero fixo de caracteres ARD

ler um ndmero variante de caracteres, até e incluindo o ARL
primeiro conjunto de caracteres de extremidade

enviar caracteres e acrescentar automaticamente um ou dois AWA
caracteres extras para identificar o fim dos dados

enviar caracteres AWT

Criagdo e modificacdo de grupos de caracteres ASCII

Se vocé quiser: Use esta instrucao:
adicionar caracteres ao final de um grupo CONCAT
remover caracteres de um grupo DELETE
determinar o caracter inicial de um subgrupo FIND
inserir caracteres em um grupo INSERT
remover extrair caracteres de um grupo MID
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Para maiores informacaes...

Consulte:

e Logix5000 Controllers as Masters or
Slaves on Modbus Application Solution,
ClG-AP129

Conversao de dados para ou a partir de caracteres ASCI/

Se vocé quiser: Use esta instrugao:
converter a representacdo ASCII de um valor inteiro em um STOD
valor SINT, INT, DINT ou REAL

converter a representagdo ASCII de um valor de ponto STOR
flutuante em um valor REAL

converter um valor SINT, INT, DINT ou REAL em um grupo de DTOS
caracteres ASCII

convertes um valor REAL em um grupo de caracteres ASCI RTOS
converter as letras em um grupo de caracteres ASCIl em UPPER
mailsculas

converter as letras em um grupo de caracteres ASCIl em LOWER
mindsculas

O Logix5000 Controllers General Instructions Reference Mannal,
1756-RMO003 define as instru¢des que vocé pode usar para manipular os
caracteres ASCII.

O Logix5000 Controllers Common Procedures Mannal, 1756-PM001
fornece informacdes sobre como:

e comunica¢dao com um dispositivo ASCII

e transmitir/receber caracteres ASCIL

Compatibilidade com Modbus

Para usar os controladores Logix5000 no Modbus, vocé se conecta através da
porta serial e executa rotinas especificas de logica ladder. Um exemplo de
projeto de controlador estd disponivel com o software de programagao
RSLogix 5000 Enterprise. No software RSlogix 5000, selecione Help —
Vendor Sample Projects para exibir uma lista com os exemplos de projetos
disponiveis.
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DH-485
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Para a comunicagdo DH-485, use a porta serial do controlador. Entretanto,
quando usar um controlador Compactlogix, recomenda-se que vocé use as
redes NetLinx (EtherNet/IP, ControlNet ou DeviceNet) porque o trifego
excessivo em uma rede DH-485 pode tornar impossivel de conectar-se a um
controlador com o software de programa¢ao RSLogix 5000.

Se sua aplicacéo usa: Selecione:

e conexoes as redes DH-485 existentes porta serial incorporada

O protocolo DH-485 usa o half-duplex RS-485 como sua interface fisica
(RS-485 é uma defini¢do de caracteristicas elétricas; nao é um protocolo.)

E possivel configurar a porta RS-232 do controlador Compactlogix para agir
como uma interface DH-485. Usando um 1761-NET-AIC e o cabo RS-232
adequado (1756-CP3 or 1747-CP3), um controlador CompactlLogix pode
enviar e receber dados em uma rede DH-485.

Controlador CompactLogix

EE)IER EEID - H= ;

1747-CP3 8
—w [
1761-CBL-AC00 i i
(porta]) [ p amea g E e )
1761-CBL-AP0O conexdo do controlador CompactLogix
U com a porta 1 ou com a porta 2
—>
1761-CBL-PM02 1747-CP3
1761-NET-AIC+ 5 «— OU

1761-CBL-AC00

Rede DH-485 U1 1747-1C

il EEG R

Controlador SLC 5/03

Na rede DH-485, o controlador CompactLogix pode enviar e receber
mensagens para e partir de outros controladores na rede.

T g Umarede DH-485 consiste em multiplos segmentos de

cabo. Limite o comprimento total de todos os segmentos
para 1.219 m (4.000 pés.).
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Para que o controlador opere em uma rede DH-485, vocé precisa:

e um conversor de interface 1761-NET-AIC para cada controlador que
quiser colocar na rede DH-485.

E possivel ter dois controladores para cada conversor 1761-NET-AIC,
mas é necessario usar um cabo para cada controlador. Conecte a porta
serial do controlador a porta 1 ou a porta 2 do conversor
1761-NET-AIC. Use a porta RS-485 para conectar o conversor a rede
DH-485.

O cabo que vocé usa para conectar o controlador depende da porta
usada no conversor 1761-NET-AIC.

Se vocé se conectar a esta porta: Use este cabo:
porta 1 1747-CP3
conexdo DB-9 RS-232, DTE ou

1761-CBL-AC00
porta 2 1761-CBL-APQO
conexdo mini-DIN 8 RS-232 ou

1761-CBL-PM02

® o software de programagiao RSLogix 5000 para configurar a porta serial
do controlador para comunicagio DH-485.

Especifique estas caracteristicas na guia Serial Port (os valores padrdo
estdo mostrados em negtito):

Caracteristica:

Descricao

Taxa de Transmissao

Especifica a taxa de comunicagao para a porta DH-485. Todos os dispositivos na mesma rede DH-485 devem ser
configurados para a mesma taxa de transmissdo. Selecione 9.600 ou 19.200 Kbps.

Endereco do N6

Especifica o endereco do né maximo do controlador na rede DH-485. Selecione um ndmero de 1 a 31 decimal,
incluindo esses nimeros.

Para otimizar a performance da rede, atribua enderegos de né em ordem seqtiencial. Iniciadares, como
microcomputadores, devem ser atribuidos aos nimeros de enderego mais baixos para minimizar o tempo
requisitado para inicializar a rede.

Fator de Manutencdo
do Token

Nimero de transmissdes (mais tentativas) que um nd retentor de token pode enviar em link de dados toda vez que
recebe o token. Insira um valor entre 1 e 4. O padrdo é 1.

Enderego Maximo de
N6

Especifica o endereco do né de todos os dispositivos na rede DH-485. Selecione um nimero de 1 a 31 decimal,
incluindo esses ndmeros.

Para otimizar a performance da rede, certifique-se de que:
e 0 endereco maximo de né é o nimero de n6 mais alto sendo usado na rede
o todos os dispositivos na mesma rede DH-485 tém a mesma sele¢do para o enderego maximo de né.

Para maiores informagées... O Data Highway/ Data Highway Plus/ Data Highway 11/

Data Highway-485 Cable Installation Manual, 1770-6.2.2 descreve como planejar e
instalar uma rede DH-485.
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Notas:
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Capitulo 4

Uso Deste Capitulo

Producao e Consumo de
Dados (Intertravamento)

Consulte:

o Logix5000 Controllers Common
Procedures Manual, 1756-PM001

e Logix5000 Controllers Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094

Gerenciamento de Comunicacgoes do
Controlador

Para estas informacoes: Consulte:

Producdo e Consumo de Dados (Intertravamento) 4-1
Envio e Recebimento de Mensagens 4-3
Caracteristicas Gerais da Conexdo 4-4
Calculo do Uso da Conexdo 4-5
Exemplo de Conexdes 4-6

O controlador suporta a capacidade de produzir (transmitir) e consumir
(receber) tags partilhados com o sistema nas redes ControlNet ou
EtherNet/IP. Os tags produzidos e consumidos precisam de conexdes. Na
ControlNet, os tags produzidos e consumidos sdo conexdes programaveis.

controller_1 controller_2
tag produzido p (tag consumido
controller_3

L [tag consumido

controller_4

L g |tag consumido
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Este tipo de tag:

Descrigao

produzido

Um tag produzido permite que outros controladores consumam o tag, o que significa que
um controlador pode receber os dados do tag de outro controlador. O controlador produtor
usa uma conexao para o tag produzido e uma conexdo para cada consumidor. 0
dispositivo de comunicagao do controlador usa uma conexao para cada consumidor.

A medida em que aumenta o nimero de controladores que podem consumir um tag
produzido, vocé também reduz o nimero de conexdes que o controlador e os dispositivos
de comunicacdo tém disponiveis para outras operagdes como comunicagao e E/S.

consumido

Cada tag consumido requer uma conex&o para o controlador que esta consumindo o tag. 0
dispositivo de comunicagao do controlador usa uma conexao para cada consumidor.

Para maiores informacaes...
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Para que dois controladores compartilhem tags consumidos e produzidos,
ambos devem estar conectados a mesma rede de controle (p. ex., um rede
ControlNet ou Ethernet/IP). Vocé nao pode conectar tags consumidos e
produzidos nas duas redes.

O numero total de tags que podem ser produzidos ou consumidos ¢ limitado
pelo nimero de conexdes disponiveis. Se o controlador usar todas as suas
conexoes para a E/S e os dispositivos de comunicagio, ndo havera nenhuma
conexao para os tags produzidos e consumidos.

O Logix5000 Controllers Commuon Procedures Manual, 1756-PM001
fornece informacdes sobre como:

e producio de um tag
e consumo de um tag

¢ produgio de um vetor grande

O Logix5000 Controllers Design Considerations Reference Manual,
1756-RM094 fornece orienta¢Ses sobte como:

e criar tags produzidos e consumidos
e especificar um RPI

e gerenciar conexdes
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Envio e Recebimento de
Mensagens

Consulte:

e Logix5000 Controllers Common
Procedures Manual, 1756-PM001

e Logix5000 Controllers Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094

As mensagens transferem dados para outros dispositivos, como controladores
ou interfaces de operagdo. As mensagens usam conexoes nao programaveis
para enviar ou receber dados. A mensagens conectadas podem deixar a
conexao aberta (cache) ou fecha-la quando a mensagem tiver concluido a
transmissao.

Este tipo de mensagem: Com este Euma A mensagem
método de mensagem pode ser
comunicacao: conectada: colocada em

cache:

Leitura ou escrita da tabela v v

de dados CIP

CLP2, CLP3, CLP5 ou SLC CIP

(todos os tipos| CIP com Source ID

DH+ v v
leitura e escrita do block v v
transfer

M voce pode conectar mensagens CIP generic. Entretanto, para a maioria das aplicagdes,

recomendamos que vocé deixe as mensagens CIP generic desconectadas.
2 Considere colocar em cache somente se 0 médulo alvo precisar de uma conexao.

As mensagens conectadas sio conexdes nio programaveis em redes
ControlNet e EtherNet/IP.

Cada mensagem usa uma conexo, independente de como muitos dispositivos
estdo no caminho da mensagem. Vocé pode alterar o alvo de uma instrucio
MSG, por meio de programacio, para otimizar o tempo de transferéncia da
mensagem.

Determinar se as conexdes da mensagem serao colocadas em
cache

Quando vocé configura uma instrucio MSG, vocé tem a opgdo de colocar ou
ndo a conexao em cache.

Sea mensagem executar:

Entao:

repetidamente

Coloque a conexdo em cache.

Isto mantém a conexao aberta e otimiza o tempo de execugdo. Se for aberta uma conexdo
a cada vez que a mensagem for executada, o tempo de execucdo serd mais longo.

raramente

Nao cologue a conexao em cache.

Isto fecha a conexao na conclusdo da mensagem, que libera tal conexao para outros usos.
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Para maiores informacaoes...

Caracteristicas Gerais da
Conexao

Consulte:

o Logix5000 Controllers Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094

Para maiores informacaes...
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O Logix5000 Controllers General Instructions Reference Manual,
1756-RMO003 descreve como usar a instru¢ao MSG.

O Logix5000 Controllers Common Procedures Mannal, 1756-PM001 fornece
informacdes sobre como:

e cxecucdo de uma instrucdio MSG
obtenha e determine o nimero de buffers nio conectados
e conversao de dados INT em DINT

e gerenciamento de multiplas instrugées MSG

e envio de uma MSG para multiplos dispositivos

Um sistema Logix5000 usa uma configuracdo para estabelecer um link de
comunica¢io entre dois dispositivos. As conexdes podem ser:

e controlador com os mdédulos de E/S local ou de comunicagio local

e controlador com os médulos de E/S remota ou de comunicacio remota
e controlador com os médulos de E/S remota (otimizado para rack)

e tags produzidos e consumidos

e mensagens

e acesso do controlador pelo software de programacao
RSLogix 5000

e acesso do controlador pelo software RSLinx para a IHM e outras
aplicagoes

O limite de conexdes podem, por fim, residir no médulo de comunica¢iao que
vocé usa para a conexio. Se um caminho da mensagem rotear através de um
moédulo de comunicagio, a conexdo relacionada a mensagem também conta
em relagdo ao limite de conexoes daquele médulo de comunicagio.

Este dispositivo: Aceita esta quantidade de conexdes:

Controlador CompactLogix 100

Porta de comunicacao ControlNet
incorporada (1769-L32C e 1769-135CR

somente) 2

Porta de comunicagao EtherNet/IP
incorporada (1769-L32E e 1769-L35E
somente)

Outros controladores e médulos de comunicagao suportam nimeros maximos
diferentes de conexio.

O Logix5000 Controllers Design Considerations Reference Manual,
1756-RM094 descreve como otimizar o uso da conexao.
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A a Para calcular o nimero total de conexoes locais que o controlador usa:
Calculo do Uso da Conexao q

Tipo de Conexao Local: Quantidade de  Conexdes por  Total de
Dispositivos: Dispositivo: Conexdes:

maddulo de E/S local (sempre uma conexdo direta) 1

porta de comunicacdo ControlNet incorporada (1769-L32C e 1769-L35CR 0

somente)

porta de comunicacgdo EtherNet/IP incorporada (1769-L32E e 1769-L35E 0

somente)

moédulo de Scanner DeviceNet 1769-SDN 2

total

As conexoes remotas dependem do médulo de comunicagao. O nimero de
conexdes que o médulo suporta determina quantas conexdes o controlador
pode acessar através daquele médulo. Para calcular o nimero total de
conexdes remotas que o controlador usa:

Tipo de Conexao Remota: Quantidade de  Conexdes por  Total de
Dispositivos: Dispositivo: Conexdes:
maédulo de comunicagdo ControlNet remoto
E/S configurada como conexdo direta (nenhuma) 0 ou
E/S configurada como conexdo otimizada para rack 1
maédulo de E/S remota na ControlNet (conexdo direta) 1
modulo de comunicacao EtherNet/IP remota
E/S configurada como conexao direta (nenhuma) Oou
E/S configurada como conexao otimizada para rack 1
mddulo de E/S remota na EtherNet/IP (conexdo direta) 1
dispositivo remoto na DeviceNet
(contado como conexdo otimizada para rack para o 1769-SDN local) 0
outro médulo adaptador de comunicagao remota 1
tag produzido 1
cada consumidor 1
tag consumido 1
mensagem (depende do tipo) 1
mensagem de block transfer 1

total
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Exemplo de Conexoes Neste exemplo de sistema, controlador 1769-1.35E CompactLogix:

e controla os médulos de E/S digital local (no mesmo rack)
e controla os dispositivos de E/S remota na DeviceNet

e cnvia e recebe mensagens para/de um controlador ControlLogix na
EtherNet/IP

e produz um tag que o controlador 1794 FlexLogix consome

e ¢ programado através do software de programagao

RSLogix 5000
Adaptador 1769-ADN com
mddulos de E/S Compact
Redistation
Fogfo,
Fotocélula A }
Série 9000 =
ol T O
& Rede DeviceNet
el 5 B 8 g
Fs — ) i
. o — ;@ CompactLogix 1769-L35E —— Controlador ControlLogix
IE= s com 1769-SDN — | com modulo 1756-ENBT
i : ==
[SEaS A= L] OB s S S o
rede EtherNet/IP T

FlexLogix com 1788-DNBO

Neste exemplo, controlador Compactlogix usa estas conexdes:

Tipo de Conexao: Quantidade de  Conexdes por  Total de
Dispositives: Dispositive: Conexdes:
controlador com os médulos de E/S local (otimizado para rack) 2 1 2
controlador com mddulo scanner 1769-SDN 1 2 2
controlador com porta de comunicagdo EtherNet/IP incorporada 1 0 0
(otimizado para rack)
controlador para o software de programag&o RSLogix 5000 1 1 1
mensagem para o controlador ControlLogix 2 1 2
tag produzido consumido pelo controlador FlexLogix 2 1 2
total 9
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Colocacao, Configuracao e Monitoracao
da E/S

Uso Deste Capitulo

Para estas informacoes: Consulte:
Selecdo dos Mddulos de E/S 5-1
Local dos Mddulos de E/S 5-2
Configuragdo da E/S 5-4
Configuracdo da E/S Distribuida na EtherNet/IP 5-7
Configurac@o da E/S Distribuida na ControlNet 5-8
Configuracdo da E/S Distribuida na DeviceNet 59
Enderecamento de dados de E/S 5-10
Determinar Quando os Dados Sao Atualizados 5-11
Reconfiguracdo de um Médulo de E/S 5-14

Selegﬁo dos Modulos de Ao selecionar os médulos de E/S 1769, selecione:
E/S

e Moédulo de E/S especializado, quando apropriado — alguns médulos
tém diagnosticos do lado do campo, fusiveis eletronicos ou

Consulte: — entradas/safdas isoladas individualmente
e Compact I/0 Selection Guide,

1769-SG002 .
e O sistema de fiacdo 1492 para cada médulo de E/S como uma

alternativa para o bloco de terminais que acompanha o médulo

e Os mddulos 1492 PanelConnect e os cabos se conectar modulos de
entrada a sensores
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Colocagdo, Configuragdo e Monitoragdo da E/S

Local dos Modulos de E/S

Consulte:

Compact Analog 1/0 Modules User
Manual, 1769-UM002

Compact I/0 1769-IR6 RTD/Resistance
Input Module User Manual,
1769-UM005

Compact I/0 1769-1T6
Thermocouple/mV Input Module User
Manual, 1769-UM004
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O controlador que vocé usa determina quantos médulos de E/S locais vocé
pode configurar.

Tabela 5.1

Este controlador: | E compativel com esta Com esta quantidade de

quantidade de médulos bancos de E/S:
locais de E/S:
1769-L35CR 30 3
1769-L35E 30 3
1769-L32C, 16 3
1769-L32E,
1769-L31

Use o cabo de expansiao 1769-CRR1/-CRR3 ou o 1769-CRL1/-CRL3 para
conectar bancos de médulos de E/S. Vocé pode dividit um banco logo apés a
fonte de alimentag¢do ou apds qualquer médulo de E/S. Cada banco deve
conter uma fonte de alimentacdo. Uma terminagio/extremidade deve ser
usada no ultimo banco de E/S oposto ao cabo de expansio.

O primeiro banco inclui o controlador CompactlLogix na posi¢ao de extrema
esquerda. O controlador deve ser posicionado dentro de quatro posicGes a
partir da fonte de alimenta¢ao do banco. Somente um controlador pode ser
usado em um sistema CompactLogix.

Cada médulo de E/S também tem uma faixa de distincia da fonte de
alimentacdo (o numero de médulos da fonte de alimentagio). A faixa de
distancia é impressa na etiqueta de cada médulo. Cada médulo deve estar
localizado na respectiva faixa de distancia.
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drloeCn [Cndts s

Orientacao
Horizontal

SR = U

Banco 1 1769-CRLx Banco 2 1769-CRLx Banco 3

Banco 1 %
=
Orientacdo Q 1769-CRRx
Vertical e [l %%ﬂﬁ[
Banco 2
EagEan =]
ATENGAO O siste@a CompactlLogix nao aceita a R.ernogio e Insercio
Sob Alimentagdo (RIUP). Enquanto o sistema
f} CompactLogix estiver alimentado:
e qualquer interrupg¢do na conexao entre a fonte

de alimentagio e o controlador (ou seja, remogao da
fonte de alimentacdo, do controlador ou

de um médulo de E/S) pode expor o circuito da légica
a condi¢oes de transientes acima dos limites normais e
pode resultar em danos aos componentes do sistema
ou em um comportamento inesperado.

e a remocao de uma terminacio ou de um modulo de
E/S gera uma falha no controlador e pode também
resultar em danos aos componentes do sistema.

O controlador CompactLogix também é compativel com E/S distribuidas
(remotas) através destas redes:

e Ethernet/IP
e ControlNet

® DeviceNet
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cOnﬁguragﬁo da E/s Para se comunicar com um médulo de E/S em seu sistema, vocé adiciona o
modulo a pasta do controlador.

. =25 Controller CornpackLogix_projeck
conSUIte' Controller Tags
(23 Controller Faulk Handler

o Logix5000 Controllers Common

“.-[23 Power-Up Handl
Procedures Manual, 1756-PM001 iy Tae
e Logix5000 Controllers Design 28 MainTask
i 7 C& rainPragrarn
Considerations Reference Manual, 9 Unschecled Programs { Phases
1 756-RM094 =25 Motion Groups
L7 Ungrouped Axes
[T Trends

=5 Data Types
Cﬂ, User-Defined
E@, Strings
Cﬂ, Predefined
C@, Module-Defined
=-£5 10 Configuration
Em Backplane, CompactLogix System
. 1769-L35E Compactlogix_project
- - 1769-L35E Ethernet Port LocalENE

Adicao dos modulos de
E/S ao CompactBus
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Ao adicionar um médulo, vocé também pode definir uma configuracio
especifica para o médulo. Embora as op¢oes de configuragao variem de
modulo para médulo, ha algumas opgdes comuns que, normalmente, vocé
configura:

Opcao de Configuracgao:

Descricao

intervalo do pacote requisitado (RPI)

0 RPI especifica o periodo no qual os dados sdo atualizados em uma conexao. Por
exemplo, um médulo de entrada envia dados a um controlador no RPI que vocé atribui ao
madulo.

o Geralmente, vocé configura um RPI em milissegundos (ms). A faixa é de 0,2 ms
(200 microssegundos) a 750 ms.

e Se arede ControlNet conectar dispositivos, o RPI reserva um slot no fluxo de
dados que passa pela rede ControlNet. A temporizacdo deste slot pode néo
coincidir com o valor exato do RPI, mas o sistema de controle garante que 0s
dados se transferem, pelo menos, na mesma freqiiéncia do RPI.

mudanca de estado (COS)

Os modulos de E/S digital usam a mudanca de estado (COS) para determinar quando
enviar dados ao controlador. Se um COS ndo ocorrer dentro do tempo do RPI, o mddulo
executa o multicasting dos dados na taxa especificada pelo RPI.

Como as fungdes RPI e COS sdo assincronas a varredura da légica, é possivel que uma
entrada mude seu estado durante a execucgdo da varredura do programa. Se isto for uma
preocupacao, coloque os dados de entrada em buffer para que sua ldgica tem uma cépia
estavel dos dados durante sua varredura. Use a instrucdo CPS (Cépia Sincrona) para
copiar os dados de entrada de seus tags de entrada a uma outra estrutura e use os dados
desta estrutura.

formato de comunicagdo

Varios médulos de E/S suportam formatos diferentes. O formato de comunicagao que vocé
selecionou também determina:

e estrutura dos dados do tag

e conexoes

e uso darede

e propriedade

se 0 modulo retorna informagoes de diagnésticos

codificacdo eletronica

Ao configurar um mddulo, especifique o nimero do slot para 0 médulo. Entretanto, é
possivel colocar um médulo diferente naquele slot, intencional ou acidentalmente. A
codificacdo eletronica permite que vocé proteja seus sistema da colocagdo acidental do
maédulo errado em um slot. A opgdo de codificagdo que vocé escolhe determina que a
proximidade do médulo em um slot deve corresponder a configuragdo para aquele slot
antes que o controlador abra uma conexao com o médulo. Ha diferentes opgoes de
codificagdo em suas necessidades de aplicagdo.
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Conexoes de E/S

Um sistema Logix5000 usa conexoes para transmitir dados de E/S. Uma
conexao pode set:

Conexdo:

Descricao

direta

Uma conexao direta é um link em tempo real, de transferéncia de dados entre o
controlador e um médulo de E/S. O controlador mantém e monitora a conexdo entre o
controlador e o médulo de E/S. qualquer interrupgdo na conexdo, como uma falha ou
remogdo de um médulo sob alimentagao, faz que o controlador energize os bits de status
de falha na area dos dados associados ao médulo.

Geralmente, mddulos de E/S analdgica, médulos de E/S de diagnésticos e médulos
especializados requerem conexoes diretas.

otimizado para rack

Para médulos de E/S digital, vocé pode selecionar a comunicacgdo otimizada para rack.
Uma conexdo otimizada para rack consolida o uso entre o controlador e todos os médulos
de E/S digital em um rack (ou trilho DIN). Ao invés de ter conexdes individuais diretas para
cada mddulo de E/S, hd uma conexao para todo o rack (ou trilho DIN).

Para maiores informacaes...
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O Logix5000 Controllers Common Procedures Manual, 1756-PM001
fornece informacdes sobre como:

e configuragio da E/S
e enderecamento de dados de E/S
e buffer de dados de E/S

O Logix5000 Controllers Design Guidelines Reference Manual,
1756-RM094 fornece orientaces sobte como:

e colocar a E/S em buffer
e especificar uma taxa de RPI
e sclecionar um formato de comunicacio

e gerenciat as conexdes da E/S
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Configuracao da E/S

Para comunicar-se com os médulos de E/S distribuidas na EtherNet/IP,

Distribuida na EtherNet/IP

e sclecionar um controlador CompactLogix com uma porta de
comunica¢io EtherNet/IP incorporada (1769-L32E ou 1769-L35E)

e adicionar um médulo adaptador EtherNet/IP e médulos de E/S a pasta
1/0O Configuration do controlador.

Dentro da pasta I/O Configuration, vocé organiza os médulos em uma
hierarquia (arvore/ramificacio, pai/filho).

Para uma rede de E/S distribuida tipica...

Controlador

porta maédulo .
EtherNet/IP adaptador médulo de E/S
incorporada remoto

...vocé constréi a configuracdo da E/S nesta seqiiéncia

r1 A ﬁl 1769-L35E CompactLogix_project
1. Ad|C|0ne 0 mOdU|O ada,ptador remOtO E| P 1769-L35E Ethernet Port LocalENE
ao rack de E/S distribufda ou trilho A —
DIN 4P 1769-L35E Ethernet Port Loca
) —> =] 5 1794-AENT/A Flex_adapter

2. Adicione os modulos de E/S —

distribuidos.

|— Dispositivo

Controller Tags
[ Contraller Faulk Handler
[ Power-Up Handler
145 Tasks
E-£8 MainTask
C& MainProgram
(23 Unscheduled Pragrams | Phases
-3 Motion Eroups
23 Ungrouped Axes
23 Trends
-425] Data Types
C@, User-Defined
C@, Strings
C@, Predefined
&L Module-Defined
=-£5] 1f0 Canfiguration
E-m Backplane, CompactLogix: System

n;
[0

i
il

: FlexBus

0 [0] 1794-1EG/B inputl
H & [1] 1794-0BBEF{A cut
-6 [2] 1794-¥H5C /A cour
E CompactBus Local

< |

Para maiores informag,‘ﬁes... Consulte EtherNet/ IP Communication Modules in 1.ogix5000 Control

Systems User Manual, ENET-UMOO1.
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Configuracao da E/S

Para comunicar-se com os mdédulos de E/S distribuidas na ControlNet,

Distribuida na ControlNet  *°“

e sclecionar um controlador CompactLogix com uma porta de
comunicagio ControlNet incorporada (1769-L32C ou 1769-L35CR)

e adicionar um médulo adaptador ControlNet e médulos de E/S a pasta
1/0O Configuration do controlador.

Dentro da pasta I/O Configuration, vocé organiza os médulos em uma
hierarquia (arvore/ramificacio, pai/filho).

Para uma rede de E/S distribuida tipica...

Controlador

I médulo
orta ControlNet .
1P incorporada adaptador médulo de E/S
remoto

...vocé constréi a configuracdo da E/S nesta seqiiéncia

ici j - &I 1769-L35CR Compactlogix_project
1. Ad|C|0ne 0 mOdU|0 ada,ptador remOTO EI’ 1769-L35CR ControlMet Pork LocalCHE
ao rack de E/S distribuida ou trilho -5 Controliet

DIN.

2. Adicione os mddulos de E/S - FlexBus
distribuidos K (- [0] 1794-IE4XOE2(E &

L Dispositivo

-3 Controller Fault Handler
-3 Power-Up Handler
(-5 Tasks
E-@ MainTask
- mainProgram
{23 Unscheduled Programs | Phases
=5 Motion Groups
23 Ungrouped Axes
23 Trends
=-E5 Data Types
C@D User-Defined
C@D Strings
C@D Predefined
C@D Madule-Defined
B-£5 1fO Configuration
= ﬁ Backplane, CompactLogix System

- 1769-L35CR ControlMet Port L
P 1 1794-ACHR1E/C Flex_adapt:

S~ P S [1] 1704-0WEA digit:
e [2] 1794-YHSCHA cour
-l CompactBus Local

<] | ol

Para maiores infarmagﬁes... Consulte ControlNet Communication Modules in 1ogix5000 Control

Systems User Mannal, CNET-UMO001.
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Configuracao da E/S
Distribuida na DeviceNet

Para se comunicar com os mdédulo de E/S em seu sistema, vocé adiciona a
ponte DeviceNet a pasta I/O Configuration do controlador. Vocé define uma
lista de varredura dentro do médulo adaptador DeviceNet entre os
dispositivos e o controlador.

Para uma rede de E/S distribuida tipica...

rede simples

Controlador

scanner

l DispositivoJ [DispositivoJ l DispositivoJ [DispositivoJ [DispositivoJ

vdrias redes distribuidas menores (sub-redes)

Controlador

scanner

...vocé constréi a configuragdo da E/S nesta seqiiéncia

link de
dispositivo

link de
dispositivo

|Dispositivo| | Dispositivo | | Dispositivo| | Dispositivo |  Dispositivo| | Dispositivo |

Adicdo do médulo de scanner local.

Contraller Tags
[ Controller Fault Handler

L [7] Power-Lp Handler

(255 Tasks

E-F& MainTask

i @-CB MainProgram

41 Unscheduled Programs | Phases
Mation Groups

(3 Ungrouped Axes

i User-Defined

% Strings

Cﬂ Predefined

- Module-Defined

=25 [0 Configuration

Em Backplane, CompactLogix System
ﬁl 1769-L35CR. CompactLogix_project
-4 1769-L35CR ControlMet Port LocalCNE
-8 CompactBus Local

ﬂ [0] CompactBus Local

P 8 [1]1769-50M/B Devicehet_scanner

Type 1769-L35CR CompactlogizS335CR Con::’

Para maiores infarmagﬁes," Consulte DeviceNet Communication Modnles in Logix5000 Control

Systems User Manual, DNET-UMO04.
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Enderegamento de dados As informacdes da E/S sdo apresentada como um conjunto de tags.

de E/S

e Cada tag usa uma estrutura de dados. A estrutura depende de recursos
especificos do médulo de E/S.

e O nome dos tags ¢ baseado na localiza¢io do médulo de E/S no
sistema.

Um endereco de E/S segue este formato:

‘ Local ‘ ‘ :Slot ‘ ‘ :Tipo ‘ ‘ .Membro ‘ ’ . Sub-membro ‘ | .Bit ‘
= Opcional

Onde: E:
Local Local da rede

LOCAL = mesmo rack ou trilho DIN do controlador

ADAPTER NAME = identifica o modulo de adaptacédo remoto ou médulo ponte
Slot 0 ntmero do slot do mddulo de E/S em seu rack ou trilho DIN
Tipo Tipo de dados

| = entrada

0 = saida

C = configuragao

S = status
Membro Especifique dados do médulo de E/S; depende do tipo de dados que o médulo pode armazenar.

¢ Para um médulo digital, um membro Dados, geralmente, armazena os valores dos bits de entrada e
saida.

e Para um médulo analégico, um membro Canal (CH#), geralmente, armazena os dados para um canal.

Sub-membro

Especifique os dados relacionados a um Membro.

Bit

Especifique o ponto em um médulo de E/S digital; depende do tamanho do médulo de E/S
(0-31 para um mddulo de 32 pontos).

Publicagdo 1763-UM011E-PT-P — Maio 2005



Colocacdo, Configuracdo e Monitoracdo da /S~ 5-11

Determinar Quando os Os controladores CompactlLogix atualizam dados assincronos com a execucio
Dados Sio Atualizados da logica. Use o grafico a seguir para determinar quando um produtor

(controlador, médulo de entrada ou médulo ponte) enviara dados.

dados de entrada ou saida? Saida p | analdgico ou digital? digital
Entrada
analdgico
analdgico ou digital? digital
¢ remoto ou local?
analdgico
COS para qualquer ponto no ndo remote
ndo médulo? > | -——————
RTS <RPI?
sim
local
sim
Os dados sdo enviados ao Os dados s&o enviados ao
backplane no RTS. backplane no RTS e RPI.
- Y
0Os dados s@o enviados ao backplane no
- RPI e na mudanca de um ponto
especificado.
Os dados sdo enviados ao
- backplane no RPI.

e Em uma rede ControlNet, os dados remotos sdo enviados no intervalo do pacote real. 0s dados sao enviados o backplane no

e Em uma rede EtherNet/IP, os dados remotos sdo enviados préximos ao RPI, na RPI e no fim de cada trabalho.
média.

m Se vocé precisar garantir que os valores de E/S usados
durante a execug¢io da logica sejam por um perfodo (como
o inicio de um programa ladder), use a instrucido de CPS
para armazenar em buffer os dados de E/S.

Para maiores informag,‘&es... Consulte Logix5000 Controllers Common Procedures Programming
Manunal, codigo de publicacio 1756-PM001, para exemplos de colocagio em
buffer das E/S ou o Logix5000 Controllers General Instruction Set Reference Manual,
cédigo de publicagdo 1756-RM003 para informacoes na instrucao CPS.
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Monitoracao dos Modulos
de E/S

Publicagdo 1763-UM011E-PT-P — Maio 2005

O controlador CompactlLogix oferece diferentes niveis nos quais vocé pode
monitorar os médulos de E/S. Vocé pode:

e use o software de programacio para exibir dados de falha (Consulte
Exibicao de dados de falha na pagina 5-12)

e programe a logica para monitorar dados de falha de forma que possa
tomar a a¢ao apropriada (Consulte o Logix5000
Controllers Common Procedures Programming Manual, publicacao
1756-PM001, para exemplos.)

Exibicao de dados de falha

Os dados de falha para alguns tipos de falhas de médulo podem ser vistos
através do software de programagao.

Para visualizar estes dados, selecione Tags do Controlador no Organizador do
Controlador Clique com o botio direito do mouse para selecionar Monitor
Tags.

Seoge: [ahhicolle) ] Show [Show Al ] s [Taotame =]
TagHame [Vl [ForeMask <[5k Tipe Deseiplian B
Eilscald T o ET7EL_DIE
[+ Loosl 1 Faut a#0000_000. .« Binety BINT
Lol T Dats Z#0000_000. .« Bty [l
) e o T AB1763_ DL
¥ Loca 2C Carlig 2#0000_000. .. Binary INT
Loca2C ProgT cFaukEn [ Deciel BO0L
[ Looa 2 Proghlode 2#0000_000. .« Binety T
[#-Local 2 Progyalus Z$0000_000. .. Binary INT
[ Lood 2C Faulblade 2#0000_000. .. Binary INT
¥ Local 2C FaultVale 2#0000_000. .. Binary INT
[#Loca 2l fod Lo 41768 D160
#iLoca 20 T e 41768 DN1B01)
[T+ T\Monitor Tags {EiiTags / 1 2"

A exibi¢io patra os dados de falha tem valores decimais como padrio Mude
para Hex para ler o cédigo de falha.
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Se o médulo falhar, mas a conexdo com o controlador permanecer aberta, o
banco de dados de tags do controlador exibe o valor de falha 16#0E01_0001.
A palavra de falha usa este formato:

31 27 23 19 15 11 7 3 0
Fault_Code_Value reservado
reservado [FaultCode]  Faultinfo A
0 = conexao aberta Connection_Closed
1 = conexdo fechada
Fault_Bit—
Onde:
Bit Descricao
Fault_Bit Este bit indica que ao menos um bit na palavra de falha é definida (1). Se todos os bits na palavra de falha forem

removidos (0), o bit é removido (0).

Connection_Closed

Este bit indica se a conexdo ao médulo esta aberta (0) ou fechada (1). Se a conexao for fechada (1), o Fault_Bit é
energizado (1).

Vocé também pode visualizar os dados de falha do médulo na guia
Connection da tela Module Properties.

Consulte a documentac¢ao do usudrio do médulo 1769 para uma descrigao das
falhas do médulo. Para recuperar as falhas do médulo, cortija a condicao de
falha do médulo e envie os dados novos ao médulo fazendo o download do
programa do usuario com os dados de configuragio, inibindo e desinibindo o
modulo, ou desligue e ligue a alimentagio.

Deteccao de terminacao e falhas de médulo

Se um médulo que nio seja adjacente a uma terminacio tiver uma falha e a
conexao com o controlador nao for interrompida, somente o médulo vai para
o estado de falha. Se um médulo que ¢ adjacente

a uma terminagao tiver uma falha, o médulo e o controlador vio para o estado
de falha.

Publicagdo 1769-UM011E-PT-P — Maio 2005



5-14  Colocacdo, Configuragdo e Monitoragdo da E/S

Reconfiguracao de um
Modulo de E/S
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Se um médulo de E/S suporta a reconfiguracio, vocé pode reconfiguri-lo
através de:

e O didlogo Module Properties no software RSLogix 5000

e Instrucio MSG na légica do programa

Tenha cuidado ao alterar a configuragdo de um médulo de
E/S. Vocé pode fazer com que o médulo de E/S opere

incorretamente por acidente.

Reconfiguragao um modulo através do software RSLogix 5000

Para alterar a configuragio de um médulo de E/S através do software RSLogix
5000, destaque o médulo na arvore I/O Configuration. Clique com o botio
direito do mouse e selecione Properties.

[l Module Properties: flex_adapter:0 (1794-IE4X0E2/B 2.1) : i ll

General | Connection Modulelnfol Fault/dle Actionl Input Eonfigurationl Olutput Eonfigurationl

Type: 1794-[E4<0E2/B 4 Input/2 Dutput 24 DC Mon-lsolated Analog
endor: Allen-Bradley
Parent: flex_adapter
Hame: Ianalog_combo Slat: IU ﬁ
Description; I ;I
|
Cornm Format;: I Drata j

Bevizion: |2 Electronic Keying: IEompatibIe K.eying 'l

0k I Cancel Appli Help

Statuz: Offline
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Reconfiguracao um madulo através de uma instrucao MSG

Para alterar a configuracio de um médulo de E/S por meio da programacio,
use uma instrucdo MSG do tipo Reconfigura¢io do Médulo para enviar
informagdes sobre as novas configuracdes a

um modulo de E/S. Durante a reconfiguragio:

e Os mddulos de entrada continuam a enviar os dados de entrada ao
controlador.

e Os médulos de saida continuario a controlar seus dispositivos de saida.

Uma mensagem de Reconfiguracdo do Médulo requer as seguintes
propriedades de configuracio:

Nesta propriedade: Selecione:

Tipo de Mensagem Module Reconfigure

Para reconfigurar um médulo de E/S:
1. Defina os membro do tag de configuracio necessario para o novo valor.

2. Envie uma mensagem de Reconfiguracio do Médulo ao médulo.

EXEMPLO Reconfiguragao de um moédulo de E/S

Quando reconfiguref5] estiver energizado, a instrugdo MOV energiza o alarme alto em 60 para o mddulo local no slot 4.
A mensagem de Reconfiguragdo do Médulo envia o novo valor do alarme ao médulo. A instrugdo ONS evita que a linha
envie multiplas mensagens ao mddulo enquanto o reconfigure[5] estiver energizado.

reconfigure[5]  reconfigurelE]
1C r 1

A0

Move

J L LDNS_I

Source E0

Dest Local:4:C. ChOConfig HalarmLimit

7E.0€
change_Halarm.EM S G
g/ E Tuype - Module Reconfigure —TE
Meszzage Control chanage_Halarm |:| —DMo—
—ER>—
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Notas:
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Capitulo 6

Desenvolvimento de Aplicacoes

Uso Deste Capitulo

Para estas informacées: Consulte:

Gerencimento de Trabalhos 6-1
Desenvolvimento de Programas 6-2
Organizacao de Tags 6-8
Selecdo de uma Linguagem de Programac&o 6-9
Monitoragdo do Status do Controlador 6-10
Monitoracdo de Conexdes 6-11
Selecdo de um Percentual de Atraso do Sistema 6-13

Gerencimento de Trabalhos Um controlador Logix5000 permite que vocé use véarios Trabalhos para

programar e priorizar a execucdo de programas baseados em critérios
especificos. Isto equilibra o tempo de processamento do controlador entre
diferentes operacoes em sua aplicacio.

Consulte:

o Logix5000 Controllers Common e O controlador executa somente um trabalho de cada vez.
Procedures Manual, 1756-PM001

*  Logix5000 Controllers Design e Um trabalho diferente pode interromper um trabalho que esta em
Considerations Reference Manual, execucio e assumir o controle.
1756-RM094

e Em qualquer trabalho determinado, somente um programa é executado
por vez.
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Desenvolvimento de O sistema operacional do controlador é um sistema de multitarefas

Programas

preemptivo que atende ao padrao IEC 1131-3. O ambiente fornece:

e trabalhos para configurar a execucido do controlador

e programas para agrupar dados e logica

e rotinas para encapsular o codigo executavel escrito em uma Unica

linguagem de programagio

Figura 6.1
aplicacdo de controle
manipulador de falhas do controlador
| trabalho 8
[
|
trabalho 1
configuragao
status
watchdog
‘ programa 32
programa 1
‘ — tags de
rotina principal programa (local)
rotina de falha
outras rotinas l»
tags do controlador dados de E/S dados compartilhados
(global) pelo sistema
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Definicdo dos trabalhos

Um trabalho fornece o seqiienciamento e as informagdes de prioridade para
um conjunto de um ou mais programas. Vocé pode configurar os trabalhos
como continuos, periédicos ou eventos. Somente um trabalho por ser
continuo.

Este controlador: Aceita esta quantidade de trabalhos:
1769-L35CR 8
1769-L35E 8
1769-L32C 6
1769-L32E 6
1769-L31 4

Uma trabalho pode ter até 100 programas separados, cada um com suas
préprias rotinas executaveis e tags do programa. Uma vez que um trabalho é
iniciado (ativado), todos os programas definidos para o trabalho siao
executados na ordem na qual eles foram agrupados.

Os programas s6 podem aparecer uma vez no Organizador do Controlador e
nao podem ser compartilhados por trabalhos mualtiplas.

Especificagdo das prioridades do trabalho

Cada trabalho no controlador tem um nivel de prioridade. O sistema
operacional usa o nivel de prioridade para determinar que trabalho executar
quando varios trabalhos sao iniciados. Vocé pode configurar trabalhos
periddicos que deverdo ser executados a partir da prioridade 15 mais baixa até
a prioridade 1 mais alta. Um trabalho

de prioridade mais alta interrompera qualquer outro trabalho de prioridade
mais baixa. O trabalho continua tem prioridade menor

e é sempre interrompido por uma trabalho periédico.

O controlador CompactLogix usa um trabalho periédico dedicado na
prioridade 6 para processar os dados de E/S. Esse trabalho periédico executa
no RPI que vocé configura para o CompactBus, que pode ser até uma vez a
cada 1 ms. Seu tempo de execucio total é o tempo que leva para executar a
varredura dos médulos de E/S configurados.
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A maneira que vocé configura os trabalhos afeta o modo como o
controlador recebe os dados de E/S. Os trabalhos de prioridade

1 a 5 tém prioridade sobte um trabalho de E/S dedicado. Os trabalhos nessa
faixa de prioridade podem afetar o tempo de processamento de E/S. Por
exemplo, se vocé usar a seguinte configuragio:

¢ I/ORPI=1ms

e um trabalho de prioridade = 1 a 5 que requer 500 ps para
executat ¢ estd programada para executar a cada milissegundo

esta configura¢io deixa os 500 ps trabalho da E/S dedicada patra concluir seu
trabalho de vatredura da E/S configurada.

Entretanto, se vocé programar dois trabalhos de prioridade alta (1 a 5)

para serem executados a cada milissegundo e ambos precisatem de 500 ps ou
mais para serem executados, ndo sera reservado nenhum tempo de CPU para
o trabalho de E/S dedicado. Além disso, se vocé tiver um ntimero de E/S
configuradas que fagam com que o tempo

de execucio do trabalho de E/S dedicado se aproxime de 2 ms

(ou a combinagido dos trabalhos de prioridade alta e o trabalho de E/S
dedicado se aproximem de 2 ms), no havera tempo de CPU disponivel para
os trabalhos de prioridade baixa (7 a 15).

Por exemplo, se seu programa precisa reagir a entradas e saidas de controle
em uma taxa deterministica, configure um trabalho periédico com uma
prioridade superior a 6 (1 a 5). Isto evita que o trabalho de E/S dedicado
afete a taxa peridédica de seu programa. Porém, se seu programa contiver
muitas manipulaces de dados e matematica, coloque esta logica em um
trabalho com prioridade inferior a 6 (7 a 15) como um trabalho continuo, de
forma que o trabalho de E/S dedicado nio seja afetado de forma adversa
pelo seu programa.
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O exemplo a seguir mostra a ordem de execuc¢io do trabalho para uma
aplicagdo com trabalhos periddicos e um trabalho continuo.

Trabalho: Nivel de Prioridade: Tipo de Trabalho: Exemplo de Tempo de Pior Caso do Tempo de
Execucao: Conclusao:

1 5 trabalho periédico de 20 ms | 2 ms 2ms

2 7 trabalho de E/S dedicado | 1 ms 3ms

RPI selecionado como 5 ms

3 10 trabalho periédico de 10 ms | 4 ms 8 ms

4 nenhum (mais baixo) trabalho continuo 25ms 60 ms

Trabalho (») (mm L L

1

Trabalho Bl - i - -0 | m L] - -0 | m L] .
2

Trabalho
] - — - - - |- ---EN - - - - - -

Trabalho @ @ @

: F- ————— - - - - - - .- - - -T-T- —————

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65

Tempo (ms)
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Notas:

A. O trabalho com prioridade mais alta interrompe todas os trabalhos com
prioridade mais baixa.

B. O trabalho de E/S dedicado pode ser interrompido pot trabalhos
petiédicos com niveis de priotidade de 1 a 5. O trabalho de E/S
dedicado interrompe trabalhos com niveis de prioridade de 7 a 15. Esse
trabalho é executado na taxa de RPI selecionada agendada para o
sistema Compactlogix (2 ms neste exemplo).

C. O trabalho continuo ¢ executado na menor prioridade e é interrompido
por todos os outros trabalhos.

D. O trabalho de menor prioridade pode ser interrompido mais de uma vez
por um trabalho de prioridade maior.

E. Quando o trabalho continuo concluir uma varredura completa, ele se
reinicia imediatamente, a nao ser que um trabalho de maior prioridade
esteja sendo executado.

Definicao dos programas

Cada programa contém tags de programa, uma rotina principal executivel,
outras rotinas e uma rotina opcional de falha. Cada trabalho pode seqlienciar
até 100 programas.

Os programas seqiienciados dentro de um trabalho sdo executados para a
conclusio a partir do primeiro até o tltimo. Os programas que nao estiverem
vinculados a nenhum trabalho sio mostrados como programas sem seqiiéncia.
Vocé deve especificar (seqiiéncia) um programa dentro de um trabalho antes
que o controlador possa fazer a varredura do programa.

Definicao das rotinas

Uma rotina é um conjunto de instru¢des logicas em uma unica linguagem de

programacao, como a légica ladder. As rotinas fornecem o cédigo executavel
para o projeto em um controlador. Uma rotina é semelhante a um arquivo de
programa ou sub-rotina

em um controlador CLP ou SLC.

Cada programa tem uma rotina principal. Esta é a primeira rotina a ser
executada quando o controlador inicia o trabalho associado e chama o
programa associado. Use uma logica, como a instrucdo JSR, para chamar
outras rotinas.

Vocé também pode especificar uma rotina opcional de falha de programa. O
controlador executa esta rotina se ela encontrar uma falha de execucio de
instrucdo dentro de qualquer rotina no programa associado.
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Conkents

Instruction Help

Release haotes

Online Books 3
| vendor Sample Projects %

Quick Tour Tutorial

Tip of the Day

% About RSLogix 5000

V4 até aqui e selecione o conjunto
de exemplos de projetos adequado

Para maiores informacaes...

Exemplo de projetos do controlador

O software de programacao RSLogix 5000 Enterprise inclui exemplos de
projetos que vocé pode copiar e modificar para adequar-se a sua aplicagdo. No
software RSlogix 5000, selecione Help — Vendor Sample Projects para exibir
uma lista com os exemplos de projetos disponiveis.

RSLogix 5000 Programming Software
Vendor Sample Projects

About the RSLogix 5000 Sample Projects

Waver REL o 00 nefrwars soemes wish sy ssple peojesty yoes 2an we 32 sk if s i seats g ce pesjects, i
youwiah. For ramer, you G e them as emepins o follow when covating poe ows pesjects. Yo s me dem e
Fiarting point for g cw .;pnmrm by oenaming them are o addding s ows apphmation code. £y can simply

=Py an past pRoiess cespensets fimm aee pasiect  amathes. Mosg wh o ample pespece pemded by Rockarl
ANtoma o= ane mrang promded by oher wenon that g eEn g = £ reatisg profestt 50 ses wits that el vesded
produci

fample pasjee umr..wrsnmm;lu sl and mans be eed with care. Rader 4= the Dinchirne at ihe end of tis

-.mm;::.hmw 300 elrare Bister ¢ ackditoral
£ ke pssecin in genenl, pleare costact pour Techaical S
Tepormetseine; o spcife questions el hed 1 4 RS 1APEe o, Fltet Ot the AT oL retelo 5 e
Wemrmbrr thas, @ with any e poogram, ceskd tent the napir. pegras i maks crvisin shat it wecks wih pour
spplicaice bedcos actally iplamimamg it i pou sl cpetion.

Fioase erfes b foe meacs nactios, Wocking Whis Samghs Frojecn, foe ink: o = b 5 effersively

e theve rample prcics

‘Working With Sample Projacis

Imporisse: Befoe po begin wisg a seple pooject, mak e copy of e pocject, save it with s new name, a=d maks ey ediis

o neeed io ke tn i renamed pacject. By dong this, po sss making cetian et you have & backap sopy of the cngna

baregle prsject thar well e peearrved foe fone une

S Logee$008) samphe prrjers map indude s mamber of szmpaneni that oo il need in copy il i cedee fe the
mje=t czmpanenit i fetion prpesly o peur applissten. Thear mayincinde, but are st bmited s

* samine

¥ vt are ceping ins an eoas g posjess, coricts mey oo i i, oo o o e of
mcedrden doen e msteh the lacatien svamed in fr mmpke prject In that case, yo may need i smams copone,
change locaticny, o maite other sodificsdnes, ar nsomy
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Sampla Projects
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O Logix5000 Controllers Common Procedures Mannal, 1756-PM001
fornece informacdes sobre como:

e sclecionar qual trabalho usar
e configurar trabalhos
e priotizar trabalhos

e inibir trabalhos
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Organizacao de Tags

Consulte:

e Logix5000 Controllers Common
Procedures Manual, 1756-PM001

e Logix5000 Controllers Design
Considerations Reference Manual,
1756-RM094

dispositivo de E/S analégica

valor inteiro
bit auxiliar
contador

temporizador

dispositivo de E/S digital

Com um controlador Logix5000, vocé usa um tag (nome alfa-numérico) para
enderecar dados (variaveis). Nos controladores Logix5000, ndo ha formato
numérico fixo. O nome do tag identifica os dados Isto permite que vocé:

e organize seus dados para refletir suas maquinas

e documente (através dos nomes dos tags) sua aplicacdo durante o
desenvolvimento

# Program Tags - MainProgram

Scope: IMainF‘ngram vI Show: IShDW all "I Sark: ITag Marn
Tag Mame o | Aliaz For Baze Tag Type
north_tank_mis BOOL
narth_tank_pressure REAL
— north_tank_temp REAL
[+H-ore_shots DIMT
[H-recipe TAME[3]
— [*]-recipe_number DIMNT
— replace_hit BOOL
— [H-runring_hours COUMTER
— [F-running_seconds TIMER
ghart BOOL
— stop BOOL
4 | k |\ Monitor Tags }\Edit Tags f | 4

Ao criar um tag, vocé atribui as seguintes propriedades ao tag:
e Tag Type
e tipo de dados

® escopo

Para maiores informag;&es... O Logix5000 Controllers Common Procedures Mannal, 1756-PM001

Publicagdo 1763-UM011E-PT-P — Maio 2005

fornece informagdes sobre como:

definir tags
e criar tags, vetores e estruturas definidas pelo usuario
e enderecar tags

e criar aliases para os tags

atribuir enderecos indiretos
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Selecdo de uma Linguagem O controlador CompactLogix suporta estas linguagens de programagio, tanto
de Programagao on-line quando off-line:

Se vocé estiver programando: Use essa linguagem:

execucado paralela ou continua de vérias operagoes (ndo seqiienciadas) diagrama de ldgica ladder (LD)

operagdes em booleanos ou baseadas em bits

operagdes de légica complexa

processamento de mensagens e comunicagdo

intertravamento da maquina

operacao que o pessoal de operacdo ou manutencao podem precisar interpretar para
localizar falhas na maquina ou no processo

processo continuo e controle do inversor diagrama de blocos de fungdes (FBD)

controle da malha

calculos em fluxo do circuito

gerenciamento de alto nivel de operacdes multiplas controle seqiencial de fungdes (SFC)

seqiiéncia repetitiva de operacgoes

processo por batelada

controle de posicionamento usando texto estruturado

operagdes de uma maquina de estado

operagdes matematicas complexas texto estruturado (ST)

vetor especializado ou processamento da malha da mesa

manuseio de grupo ASCII ou processamento de protocolo

Para maiores informagﬁes... O Logix5000 Controllers Common Procedures Manual, 1756-PM001
fornece informacdes sobre como:

® projeto e programacao da logica controle seqiiencial de fung¢des (SFC)
e programacio da logica de texto estruturado (ST)

e programacio légica de diagrama de légica ladder (LD)

e programacao da logica diagrama de blocos de fung¢des (FBD)

e force de logica
O Logix5000 Controllers Execution Time and Memory Use Reference Manunal,

publicagiao 1756-RM087 fornece informagSes sobre o uso de meméria de
tempos de execu¢do para instrucdes.

Publicagdo 1769-UM011E-PT-P — Maio 2005
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Monitoracéao do Status do
Controlador

5
— Get Spstem Value —
Clazz name ?
Inztance name 7
Attribute Mame 7
Dest ?
7
S5
— Set System Walue —
Clazs name ?
|nstance name 7
Attribute Mame ?
Source ¥
s

Para maiores informacaes...
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O controlador CompactLogix usa as instrugdes GSV (Get System Value) e
SSV (Set System Value) para obter e configurar (alterar) dados do controlador.
O controlador armazena os dados do sistema em objetos. Nao hd arquivos de
status como no controlador CLP-5.

A instrucdo GSV recupera as informagdes especificadas e as coloca em seu
destino. A instrucdo SSV configura o atributo especificado com os dados da
fonte

Ao inserir uma instru¢do GSV/SSV, o softwate de programacio exibe as
classes validas de objetos, os nomes dos objetos e atribui nomes para cada
instrucdo. Para a instrucdo GSV, vocé pode obter valores para todos os
atributos disponiveis. Para a instru¢ao SSV, o software exibe somente aqueles
atributos que vocé pode configurar.

Em alguns casos, haverao mais de um exemplo do mesmo tipo de objeto,
logo, vocé pode ter que especificar o nome do objeto. Por exemplo, pode
haver varios trabalhos em sua aplicagdo. Cada trabalho tem seu préptio objeto
TASK que vocé acessa pelo nome do trabalho.

Vocé pode acessar estas classes de objetos:

e AXIS e Modulo

e Controlador e MOTIONGROUP

e CONTROLLERDEVICE ® programa

e CST ® rotina

e DF1 e SERIALPORT

e FAULTLOG e trabalho

® mensagem ¢ WALLCLOCKTIME

O Logix5000 Controllers General Instructions Reference Manual, 1756-RM003
descreve como usar as instrugdes GSV e SSV. Hstas instrugdes suportam
varios atributos diferentes de informacdes.

O Logix5000 Controllers Common Procedures Manual, 1756-PM001
fornece informagdes sobre como:

e manusear falhas graves
e manusear de falhas de adverténcia

e determinar o uso da memoria do controlador
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Monitoragﬁo de Conexges Scacomunicacio com um dispositivo na configuracio da E/S do controlador

nao ocorrer por 100 ms ou 4 vezes o RPI (qualquer que seja o menor), o time
out da comunicag¢ao expira e o controlador produz as seguintes adverténcias:

Consulte: e O LED da E/S na frente do controlador pisca verde.

e Logix5000 Controllers Common e Um A mostra na pasta 1/O configuration e no(s) dispositivo(s) que o

Procedures Manual, 1756-PMO001 time out expirou.
*  Logix5000 Controllers Design e Um cédigo de falha do médulo é produzido e vocé pode acessa-lo
Considerations Reference Manual, através da:

1756-RM094
— Caixa de didlogo Module Properties para o médulo

— instrucao GSV

Determinar se a comunicacgao concluiu a temporizagao com
algum dispositivo

Se o time out da comunicag¢io expirar com pelo menos um dispositivo
(m6dulo) na configuracio da E/S do controlador, o LED da E/S na frente do

controlador pisca em verde.
e Ainstru¢io GSV obtém o status do LED da E/S e armazena-o no tag
1_O_LED.
e Se I_O_LED igual a 2, o controlador perdeu a comunicagido com pelo

menos um dispositivo.

GSV EQU
Get System Value Equal
CIP Object Class MODULE Source A I_O_LED
CIP Object Name
Attribute Name  LedStatus Source B 2
Dest I_O_LED

Onde:
I_O_LED ¢ um tag DINT que armazena o status do LED da E/S na

frente do controladot.
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Determinar se a comunicacao concluiu a temporizagao com um
madulo de E/S especifico

Se o time out da comunica¢io com um dispositivo (mdédulo) expirar na
configuracio da E/S do controladot, o controlador produz um cédigo de falha
para o moédulo.

e Ainstrucio GSV obtém o cédigo de falha para Io_Module e
armazena-o no tag Module_Status.

e Se Module_Status for qualquer valor diferente de 4, o controlador nao
esta se comunicando com o médulo.

This rung iz uzed ta check the status of an /2 connection
W look at the entry status of the connection, it the value returned iz anything other than 4
The connection iz not functioning progperly.
When an error is detected the error cade and and info is trapped on a one shat basiz
This iz becuase the controller will try and re-establizh the connect and when it does this you will loss the true error

S BT
et System Value Bit Field Distribute
Clazz Name WCDULE Source Module _Status
Instance Mame  lo_Module 0 &
Attribte Matme  EntryStatus Source Bit 12
Dest Module_Status Dest Module_Status_Easy
0 % 0 &
Dest Bit 0
Lencth 4
= Check_ONS e
Mot Ecpusl [onsT] Get System Walue
Source & Module Status Easy Clazz Mame MODULE
0 & Instance Mame  la_Madule
Source B 4 Attribute Mame  FaultCode
Dest  MWodule_Fault_Code
0
E

et System Value

Clazz Mame TCDULE

Instance Mame  lo_Module

Aftribte Mamme  Fauttinfo

Dest Module_Fault_Info
0 &

Madule_Connection_Errar

L
Ecil Wadule _Caonnection_Errar
Equial il
Source & Module_Status_Easy
0+
Source B 4
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Selecdo de um Percentual
de Atraso do Sistema

1.

Interrupcéao da execucao da logica e execucao do manipulador

de falhas

Clique na guia Connection.

. No organizador do controlador, clique com o botio direito do mouse
no médulo e selecione Properties.

Selecione (marque) a caixa de verificacio Major Fault If Connection
Fails While in Run Mode.

Desenvolva a rotina para o Manipulador de Falhas do Controlador.
Consulte Logix5000 Controllers Common Procedures, publicagao
1756-PM001.

A caixa de didlogo Controller Properties permite que vocé especifique uma
porcentagem para o atraso do sistema. Esta porcentagem especifica a
porcentagem de tempo do controlador (excluindo o tempo para trabalhos

periédicos) que é dedicada para as fungdes de comunicagao e de suporte

Visualize as propriedades para o controlador e selecione a guia Advanced.

,;".-: RSLogix 5000 - example [1769-L35E]*
File Edit Wiew Search Logic Communicakions T

B(=E| & #=e] Sl [

: ]
Offline fl. T RUN I_qP_I

No Edits = B0

» 7 Ok

Mo Forces
[T BaT

3]

Werify

i Controller Tag
[ Controller Fau . prink iR
3 Power-UpHam —————————

E% MainTask

E’i:'- Controller Properties - example

Serial Port | Swstem Protocol I Uszer Protocol I Major Faulks I Iinar Faults I

Contraller Fault Handler: (g

N

_oix|
SFC Execution I File I Morvvolatile Memary
Cancel Apply Help
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As funcodes de atraso do sistema incluem

e comunica¢do com dispositivos de programacio e IHM (como o
software RSLogix 5000)

o resposta as mensagens

e envio de Mensagens

O controlador realiza as fun¢des de atraso do sistema para até 1 ms por vez. Se
o controlador completar as fungoes de atraso em menos de 1 ms, ele reinicia o
trabalho continuo.

A medida que as fung¢des de atraso do sistema aumentam, o tempo alocado
para execugao de trabalho continuo diminui. Se ndo houver comunicagio para
o controlador gerenciar, o controlador usa o tempo de comunicagdo para
executar o trabalho continuo. Apesar de que o fato de aumentar o percentual
de atraso do sistema provoca um aumento no desempenho das comunicagoes,
o tempo que o sistema leva para executar um trabalho continuo também
aumenta — aumentando o tempo geral de varredura

A Tabela 6.1 mostra a proporcao entre o trabalho continuo e as fungoes de
atraso do sistema:

Tabela 6.1
A esta fatia de tempo: | 0 trabalho continuo é E, entdo, o atraso ocorre por
executado por: ate:
10% 9ms Tms
20% 4ms Tms
33% 2ms Tms
50% 1 ms Tms

Em uma fracio de tempo padrio, de 10%, o atraso do sistema interrompe o
trabalho continuo a cada 9 ms (do tempo do trabalho continuo) conforme
ilustrado abaixo.

Legenda:

- 0 trabalho é executado.

0 trabalho é interrompido (suspenso).

periddico
1 ms 1 ms
atraso do sistema . .
9ms 9ms
0 5 10 15 20 25

tempo transcorrido (ms)
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A interrupcdo de um trabalho periddico aumenta o tempo transcorrido (tempo
do relégio) entre a execugdo do atraso de sistema, como ilustrado abaixo.

1ms 1ms 1ms 1ms 1ms
trabalho periddico . . . . .
1ms 1ms
atraso do sistema . .
9 ms do tempo do trabalho continuo 9 ms do tempo do trabalho continuo

trabalho continuo

atraso do sistema

0 5 10 15 20 25

tempo transcorrido (ms)

Se vocé usar a fracdo de tempo padrao de 20%, o atraso do sistema interrompe
o trabalho continuo a cada 4 ms (do tempo do trabalho continuo).

1ms 1ms 1ms 1ms 1ms

F

trabalho continuo

4 ms 4 ms 4 ms 4 ms 4 ms

atraso do sistema

5 10 15 20 25

tempo transcorrido (ms)

Se vocé aumentar a fracio de tempo para 50%, o atraso do sistema interrompe
o trabalho continuo a cada 1 ms (do tempo do trabalho continuo).

1ms

trabalho continuo

1ms

trabalho periddico

5 10 15 20 25

tempo transcorrido (ms)

Se o controlador tiver apenas um trabalho periddico, a fatia de tempo de atraso
do sistema ndo tem efeito. O atraso do sistema é executado sempre que um
trabalho periédico ndo estiver sendo executado.

atraso do sistema

trabalho continuo

tempo transcorrido (ms)
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Notas:
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Capitulo 7

Uso Deste Capitulo

Consulte:

e PhaseManager User Manual,
LOGIX-UMO001

Caracteristicas Gerais do

Configuracao do PhaseManager

A opgao PhaseManager do software RSLogix 5000 fornece ao seu
equipamento um modelo de estado. Este capitulo resume:

Para estas informacoes: Consulte:

Caracteristicas Gerais do PhaseManager 7-1
Caracteristicas Gerais do Modelo de Estado 7-3
Comparagdo do PhaseManager a Qutros Modelos de Estado 7-6
Requisitos Minimos do Sistema 7-7
Instrucdes de Fase do Equipamento 7-7

O PhaseManager permite que vocé adicone fases ao seu controlador. Uma fase

PhaseManadaer de equipamento ajuda vocé definir o layout de seu cddigo em se¢Ses que sao
g mais faceis de escrever, encontrar, seguir e mudar.
Item Descricao

fase do equipamento

Uma fase de equipamento é semelhante a um programa:
e Vocé opera a fase do equipamento em um trabalho.
¢ Vocé da a fase do equipamento um conjunto de rotinas e tags.

Uma fase de equipamento é diferente de um programa destas maneiras:
¢ Afase do equipamento opera por um modelo de estado.
o Vocé usa uma fase do equipamento para efetuar 1 atividade de seu equipamento.

modelo de estado

Um modelo de estado divide o ciclo de operagao em uma série de estados. Cada estado é
um momento na operagdo do equipamento. Ele é as agdes ou as condigdes do equipamento
em um determinado momento.

0 modelo do estado de uma fase do equipamento é semelhante aos modelos de estado S88
e PackML.

maquina do estado

Uma fase do equipamento inclui uma maquina no estado incorporado que:
e chama a rotina principal (rotina do estado) para um estado de atuagao
e gerencia as transicdes entre 0s estados com a codificagdo minima

Vocé codifica as condig@es de transicao. Quando as condigdes sao verdadeiras, a
fase do equipamento passa o equipamento para o préximo estado necessario.

o certifica-se de que o equipamento vé de um estado a outro em um caminho
permitido

Tag PHASE

Quando vocé adiciona uma fase ao equipamento, o software RSLogix 5000 cria um tag para
a fase do equipamento. O tag usa o tipo de dados PHASE.
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Aqui esta como o PhaseManager ¢ no software de programacgiao RSLogix 5000:

Um tag PHASE dé a vocé o status de uma fase
do equipamento.
(=71 Controlador | Name o |DataTyps |
- —| &dd Water PHASE
L E' Tags do

Controlador + Add ater State DINT

LLLLL

D Trabalhos Add W ater Running BOOL
Add water Haolding BOOL
L ]:a MainTask Add_Water Restarting BOOL

Uma fase do equipamento direciona 1 atividade de seu equipamento.
Fase de Adicdo de Um modelo de estado divide a atividade em uma série de estados.

B E Agua

— E Fase de Mistura

— E Fase de Drenagem

| E Separacdo da Fase
das Pecas

— Ea, MainProgram

L Ea: Meu Programa de

Equipamento
Outro cddigo executa as agdes especificas de seu equipamento
Alimentacdo da Agua Transportador Habilita Eixos

Operacéo da Rotina de Estado

Como adicionar dgua

LY

As instrucdes de fase do equipamento controla as transigoes
entre os estado, manipula falhas etc.

PSC POVR PCLF PRNP PATT
PCMD  PFL PXRQ PPD PDET
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Caracteristicas Gerais do

Modelo de Estado

Um modelo de estado divide o ciclo de operagido em uma série de estados.
Cada estado é um momento na operagdao do equipamento. Ele é as agdes ou as
condi¢des do equipamento em um determinado momento.

Em um modelo de estado, vocé define o que seu equipamento faz em
diferentes condi¢des, como operagdo, retencio, parada etc. Vocé ndo precisa
usar todos os estado para seu equipamento. Use somente os estados que vocé
quet.

Ha 2 tipos de estados:

Tipo de estado Descricdo

Em acdo Faz uma ou varias coisas por um determinado periodo ou até que
certas condices sejam satisfeitas. Um estado de acdo opera
uma vez ou repetidamente.

Espera Mostra que determinadas condigdes sdo atendidas e o
equipamento esta esperando por um sinal para ir para 0 préximo
estado.

O PhaseManager usa os seguintes estados:

Inativo

A

Partida

Retencao

Em

Seu equipamento pode ir de um
estado no caixa para o estado
parado ou cancelado.

Retencao
Reiniciar
-

Reiniciando

Reset

(Redefinir)

Reset
(Redefinir)

Parar

Cancela Os estados de agdo

representam as coisas que seu
Cancelando

Cancela .
equipamento faz em um

determinado periodo.

Os estados de espera

Cancelado

representam a condicdo de seu
equipamento quando ele
estiver entre estados de acao.
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Com um modelo de estado, vocé define o comportamento de seu
equipamento e o coloca em uma breve especificagio funcional. Desta maneira,
vocé mostra o que acontece e quando acontece.

Para este Pergunte:

Estado:

Parado 0 que acontece quando vocé liga a alimentagdo?

Remocao Como o equipamento fica pronto para operar?

Inativo Como vocé informa que seu equipamento esta pronto para operar?

Em Operacdo 0 que o equipamento faz para fabricar um produto?

Retencao Como o equipamento para temporariamente de fabricar o produto
sem produzir sucata?

Retido Como vocé informa se o equipamento esta retendo de forma segura?

Reiniciando Como o equipamento reinicia a produgdo apds a retengado?

Completo Como vocé informa quando o equipamento terminou o que tinha a
fazer?

Parando 0 que acontece durante um encerramento normal?

Cancelando Como o equipamento desliga se ocorre uma falha?

Cancelado Como v?océ informa se o equipamento esté desligando de forma
segura’

Como o equipamento muda de estado

As setas no modelo de estado mostram para quais estados seu equipamento
pode ir a partir do estado que ele estd agora.

e (Cada seta é chamada de uma transicio.

e Um modelo de estado permite que o equipamento faca somente
determinadas transicGes. Isto da ao equipamento o mesmo
comportamento que qualquer outro que use o mesmo modelo.

Publicagdo 1763-UM011E-PT-P — Maio 2005



Configuragdo do PhaseManager

1-5

— = =transicao

Comando

O PhaseManager usa as seguintes transi¢des:

Conclufdo — Sem comando. Use a instrugédo PSC.

Parltida

Inativo

AA

Em Operagdo

Retengdo ‘ —— Seu equipamento pode ir de um

Retido estado no caixa para o estado

parado ou cancelado.
Retencdo

Reiniciar
- ——

Reiniciando

Reset

(Redefinir)

Cancela —— Falha (especificar o uso do

comando de cancelamento)
Cancelando

Reset
(Redefinir)
Tipo de transicao Descricao

Comando

Um comando informa ao equipamento para comecar a fazer uma coisa ou outra. Por exemplo, o
operador pressiona o botdo para iniciar a producéo e o botdo de parada para desligar.

0 PhaseManager usa estes comandos:
Reset (Redefinir) parar reiniciar

partida retencao cancela

Concluido

0 equipamento vai para um estado de espera quando tiver terminado o que tinha para fazer. Vocé ndo
da nenhum comando ao equipamento. Ao invés disso, vocé configura seu cédigo para sinalizar quando

0 equipamento esta pronto. O estado de espera mostra que 0 equipamento esté pronto.

Fault (Falha)

Uma falha informa a vocé que algo estranho aconteceu. Vocé configura seu codigo para procurar por
falhas e executar as agdes caso encontre alguma. Suponha-se que vocé queira que seu equipamento
desligue 0 mais rapido possivel se uma determina falha ocorrer. Neste caso, configure seu cddigo para

procurar por aquela falha e dar o comando de cancelamento caso seja encontrada.
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Mudanca de estado manual

O software RSLogix 5000 tem uma janela que permite que vocé monitore e
comande uma fase do equipamento.

Estabeleca em que fase o equipamento esta agora

Para alterar os estados manualmente:

Y. Equipment Phase Monitor, - My_Phase

N ner(s]: B5Logix S000(1]

1. Assuma a propriedade da fase do
equipamento.

Running

Holding )—{ Held )
b

A

Restarting |wf——

2. Dé um comando.

Resetting
LW

Abort

iSth
(Stoppingj—( Abarting j

b

Complete

Pase

(Stoplpedj (Abor‘led j
| |

Esta tabela compara o modelo do estado do PhaseManager a outros modelos

Comparacao do
PhaseManager a Outros

de estado comuns.

Modelos de Estado
$88 PackML PhaseManager
[nativo Iniciando = Pronto Remocgdo = Inativo

Executando => Conclufdo

produgao

Executando => Concluido

Parando = Parado

Em Espera

Sub-rotinas, pontos de interrupgdo ou
ambos

Retendo = Retido

Retendo = Retido

Retendo = Retido

Reiniciando

nenhuma

Reiniciando

Parando = Parado

Parando = Parado

Parando = Parado

Cancelando = Cancelado

Cancelando = Cancelado

Cancelando = Cancelado
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Requisitos Minimos do
Sistema

Instrucoes de Fase do
Equipamento

Para desenvolver os programas do PhaseManager, vocé precisa:
e Controlador CompactLogix com firmware de revisio 15.0 ou supetior
e caminho de comunicacdo ao controlador

e Software RSLogix 5000 versio 15.0 ou superior

Para habilitar o uso do PhaseManager, vocé precisa das edigbes completas ou
profissionais do software RSLogix 5000 ou da adi¢do opcional do
PhaseManager (9324-RLDPMENE) ao seu pacote de software RSLogix 5000.

O controlador é compativel com varias instru¢des para suportar as fases do
equipamento. As instrucoes estao disponiveis no diagrama de l6gica ladder
(LD) e texto estruturado (ST).

Se vocé quiser: Use esta instrugao:
sinalizar uma fase que a rotina de estado esté concluidas e ir PSC
para o préximo estado

mudar o estado ou subestado de uma fase PCMD
sinalizar uma falha para uma fase PFL
remover um cddigo de falha de um fase PCLF
iniciar a comunicacdo com o software RSBizWare Batch PXRQ
desenergizar o bit NewlnputParameters d uma fase PRNP
configurar os pontos de interrupgdo dentro da légica de uma PPD
fase

assumir a propriedade de um fase para: PATT

e evitar que outro programa ou software RSBizWare
Batch comande uma fase

e certificar-se que um programa ou software RSBizWare
Batch ndo possua uma fase

ceder a propriedade de uma fase PDET

suprimir um comando POVR

Para maiores informagdes... O PhaseManager User Manual, LOGIX-UMO001 fornece as informagdes sobre

como projetar, configurar e programar uma aplicagao do gerenciador de fase.
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Notas:
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Capitulo 8

Uso Deste Capitulo

Manutencao da Memoria Nao Volatil

Os controladores Compactlogix suportam o cartio 1784-CF64 CompactFlash
para memoria nio volatil. Se o controlador perder a alimentagao e nio tiver
com uma bateria com capacidade suficiente, ele perde o projeto na memoria
do usuario. A meméria ndo volatil permite que vocé mantenha uma cépia do
projeto no controlador. O controlador nio precisa de alimenta¢io para manter
esta copia.

Vocé pode carregar a copia na memoria nao volatil para a memoria do usuario
do controlador:

e em cada energizacio
e sempre que nao houver projetos no controlador e ele for energizado

e a qualquer momento através do software RSLogix 5000

A memoria na 1atil armazen ntet memori
IMPORTANTE e /o' a nao volatil armaze aOC? teudo da me c.> a
do usudrio no momento em que vocé armazena o projeto.

e A mudancas feitas apds armazenar o projeto nio sio
refletidas na memoria nao volatil.

e Caso faca alteragdes no projeto, mas nao armazene-as,
vocé ira sobrescrevé-las quando carregar o projeto da
memoria nao volatil. Se isto ocorrer, vocé tem que
carregar ou descarregar o projeto para entrar em
comunicagao.

Se desejar armazenar as alteracdo como edi¢oes on-line,
valores de tags ou programacio da rede ControlNet,
armazene o projeto novamente depois que fizer as
alteracdes.
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Prevencao de uma Falha
Grave Durante um
Carregamento

Uso de um Leitor
CompactFlash

Para maiores informacaes...
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Se uma revisdo principal ou secundaria do projeto na memoria nio volatil ndo
corresponder a revisao principal e secundaria do controlador, uma falha grave
pode ocorrer durante um carregamento.

Se o controlador: Entao:
nao use um cartao Certifique-se de que a revisdo principal e secundéria do projeto
CompactFlash na memaria ndo volatil corresponde a revisao principal e

secundéria do controlador.

A memdria ndo volatil do controlador armazena somente o
projeto. Ela ndo armazena o firmware do controlador.

usa uma cartao 0 cartdo CompactFlash armazena o firmware para os projetos

CompactFlash >12.0. Dependendo da revisdo atual do controlador, vocé pode
usar o cartdo CompactFlash para atualizar o firmware do
controlador e o carregamento do projeto.

ATENGAO Nao remova o Fartio CompactFlash enquanto o
controlador estiver lendo ou salvando dados no cartdo, o
f} que € indicado pelo LED CF verde piscando. Isso pode

corromper os dados no cartdo ou no controlador, bem
como danificar o firmware mais recente no controladot.

Todos os controladores CompactlLogix suportam o sistema do arquivo FAT16
usado com o cartao CompactFlash.

Geralmente, vocé ndo precisa gerenciar os arquivos em um cartio
CompactFlash. O cartdo carrega automaticamente o projeto que vocé
armazenou por ultimo. Para flexibilidade extra, o sistema do arquivo também
permite que vocé:

e altere manualmente os carregamentos de projetos do cartao
CompactFlash

e altere manualmente os parametros de carregamento para um projeto

Um exemplo de projeto do controlador 1¢é e escreve um cartdo Compactllash
disponivel com o software de programacio RSLogix 5000 Entrevires. No
software RSlogix 5000, selecione Help — Vendor Sample Projects para exibir
uma lista com os exemplos de projetos disponiveis.

O Logix5000 Controllers Common Procedures Mannal, 1756-PM001 fornece
informacdes sobre como:

® armazenar um projeto na memoria nao volatil
e carregar um projeto da memoria nao volatil

e usar um leitor CompactFlash



Capitulo g

Uso Deste Capitulo

Verificar Se a Bateria Esta

Baixa

LED BAT

/j

Manutencéao da Bateria

Os controladores CompactlLogix suportam a bateria 1769-BA.

ATENCAO

JAN

A bateria 1769-BA ¢é a tnica bateria compativel que vocé
pode usar com os controladores CompactLogix. A bateria
1747-BA nio é compativel com os controladores
Compactlogix e podem causar problemas.

O indicador da bateria (BAT) o avisa quando a bateria estiver baixa. Estas
duragdes siao o perfodo em que a bateria reterd a memoria do controlador a
partir do momento que o controlador for desligado apds a primeira vez que o

LED acender.

Temperatura Duracao
60 °C 8 dias
25°C 25 dias
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Vida Estimada da Bateria

A tabela abaixo descreve a vida dtil normal da bateria em determinadas

1769'BA condicdes.
Tempo ENERGIZADO/ a25°C (77 °F) a 40 °C (104 °F) a 60 °C (140 °F)
DESENERGIZADO
Sempre DESENERGIZADO 14 meses 12 meses 9 meses
ENERGIZADO 8 horas por dia 18 meses 15 meses 12 meses
5 dias por semana
ENERGIZADO 16 horas por dia | 26 meses 22 meses 16 meses

5 dias por semana

Sempre ENERGIZADO

Quase nao ha fuga na bateria quando o controlador esta sempre ENERGIZADO.

Armazenamento das

Baterias

ATENGAO Slga estas regras gerais para armazenar suas baterlas;

e Armazene a bateria em ambientes secos e frescos.
Recomendamos umidade relativa de 25 °C com

40%...60%.

e Voce pode armazenar as baterias por até 30 dias entre —
45 °...85 °C, como durante o transpotte.

e Para evitar vazamentos ou outros riscos, NAO
armazena baterias acima de 60 °C por mais e 30 dias.

Para orientacSes detalhadas sobre como armazenar as baterias, consulte

Guidelines for Handling Lithium Batteries,

publicacio AG 5-4. Esta publicagdo acompanha a bateria.

Publicagdo 1763-UM011E-PT-P — Maio 2005



Apéndice A

Uso Deste Apéndice

LEDs do Controlador

Indicadores de Status do Sistema
CompactLogix

Use este apéndice para interpretar os indicadores de status dos controladores
CompactlLogix.

Para informacdes sobre: Consulte a pagina
LEDs do Controlador A-1
LEDs de Porta Serial RS-232 A-3
LEDs da ControlNet A-4
LEDs e EtherNet/IP A-7

A tabela abaixo descreve os LEDs do controlador apresentados em todos os
controladores CompactLogix.

Se este Estiver nesta condigcdo: | Isso significa:
indicador:
RUN desligado 0 controlador estd no modo Programa ou Teste.
verde constante 0 controlador esta no modo Operagao.
force desligado Nenhum dos tags contém valores de force de E/S.
os forces de E/S estdo inativos (desabilitados).
amarelo constante Os forces de E/S estao ativos (habilitados).
Os valores de force de E/S podem ou ndo existir.
Ambar Piscando Um ou mais enderecos de entrada ou de saida foram forcados a um estado Energizado ou
Desenergizado, porém, os forces ndo foram habilitados.
BAT desligado A bateria suporta memdria.
vermelho constante A bateria:
e ndo estd instalada.
e estd 95% descarregada e deve ser substituida.
E/S desligado Ou:

e Nao ha dispositivos na configuracdo de E/S do controlador.
o (O controlador ndo contém um projeto (a memaria do controlador esta vazia).

verde constante

0 controlador estd comunicando-se com todos os dispositivos em sua configuragdo de E/S.

verde piscante

Um ou mais dispositivos na configuracdo de E/S do controlador ndo responde.

vermelho piscante

0 controlador ndo esta comunicando-se com nenhum dispositivo.

0O controlador tem uma falha.
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Se este Estiver nesta condicao: | Isso significa:

indicador:

0K desligado N&o hé energia aplicada.
vermelho piscante Um dos seguintes:

o (O controlador necessita de uma atualizacdo de firmware.

o Uma falha grave recuperavel ocorreu no controlador. Para limpar a falha:
1. Mude a chave do controlador de PROG para RUN para PROG.
2. Entre em comunicagdo com o software RSLogix 5000.

¢ Uma falha grave nao recuperavel ocorreu no controlador. Nesse caso, o controlador:
1. exibe inicialmente o LED em vermelho constante,
2. reinicializa a si mesmo
3. limpa o projeto da sua memdria,
4. deixa o LED piscando em vermelho,
5. gera uma falha grave irrecuperavel
6. e gera um cddigo de falha no projeto do RSLogix 5000.

0 cédigo de falha exibido no RSLogix 5000 e o modo de recuperacdo de falhas
subseqtiente depende do fato de vocé ter instalado um cartdo CompactFlash no
controlador.

Cadigo: | Significa: Modo de recuperacao de falhas:
60 0 cartao A. Limpe a falha:
CompactFlash B. Faca o download do projeto.
nao esta C. Altere para modo Remote Run/Run.
instalado o
Se o0 problema persistir:
A. Antes de desligar e ligar a alimentacao,
registre o estado dos indicadores de
LED OK e RS232.
B. Entre em contato com o suporte da
Rockwell Automation. Veja o verso desta
publicacdo.
61 0 CompactFlash A. Limpe a falha:
esta instalado B. Faca o download do projeto.
C. Altere para modo Remote Run/Run.
Se 0 problema persistir, entre em contato com o
suporte da Rockwell Automation. Veja o verso
desta publicagdo.
vermelho constante 0 controlador detectou uma falha grave ndo recuperdvel, portanto, ele limpou o projeto da

memoria. Para recuperar:
1. Desligue e ligue a alimentagdo do chassi.
2. Faga o download do projeto.
3. Mude para 0 modo Run.

Se o LED OK permanecer constantemente vermelho, entre em contato com o seu
representante ou o distribuidor local da Rockwell Automation.

verde constante 0 controlador esta OK.
verde piscante 0 controlador esta armazenando ou carregando um projeto para ou de uma memdria nao
volatil.
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LED de cartao CompactFlash

ATENCAO

A

Niao remova o cartao CompactFlash enquanto o
controlador estiver lendo ou salvando dados no cartao, o
que ¢ indicado pelo LED CF verde piscando. Isso pode
corromper os dados no cartio ou no controlador, bem
como danificar o firmware mais recente no controlador.

A tabela abaixo descreve os LEDs do cartao CompactFlash apresentados em
todos os controladores CompactlLogix.

Se este Estiver nesta condicdo: | Isso significa:
indicador:
CF desligado Sem atividade

verde piscante

0 controlador esta lendo a partir do cartdo CompactFlash ou esté escrevendo para ele.

vermelho piscante

0 cartdo CompactFlash ndo possui um sistema de arquivo valido.

LEDs de Porta Serial RS-232 A tabela abaixo descreve os LEDs da porta serial RS-232 apresentados em

todos os controladores CompactlLogix.

Se este Estiver nesta condicdo: | Isso significa:

indicador:

DCHO desligado 0 Canal 0 esté configurado de forma diferente da configuracdo serial padrao.
verde constante 0 Canal 0 possui a configuragao serial padrao.

CHO desligado Sem atividade RS-232.
verde piscante Atividade RS-232.

CH1 desligado Sem atividade RS-232.

(somente verde piscante Atividade RS-232.

1769-L31)
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LEDs da ControlNet
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Os LEDs da ControlNet encontram-se somente nos controladores
1769-1.32C e 1769-L35CR.

Interprete os Indicadores de Status como Relacionados a Rede
ControlNet

Use os seguintes indicadores de status para determinar como o seu
controlador CompactlLogix 1769-L32C ou 1769-L35CR est4 operando na rede
ControlNet:

e Status do Mddulo
e Status da Rede

Esses indicadores de status fornecem informacdes sobre o controlador e a
rede quando o controlador esta conectado a ControlNet através dos
conectores BNC. A tabela abaixo descreve as possiveis condi¢Ges para os
indicadores de status do médulo e da rede.

Se um indicador Isso significa:

estiver descrito nesta

condicao:

constante 0 indicador esta continuamente ligado no estado definido.
alternando Dois indicadores se alternam entre dois estados definidos ao

mesmo tempo (aplica-se aos dois indicadores quando vistos
juntos); os dois indicadores sempre estdo em estados opostos,
fora de sincronia.

piscando 0 indicador alterna entre os dois estados definidos (aplica-se
a cada indicador visto de maneira independente do outro); se
os dois indicadores estiverem piscando, eles piscam juntos e
com sincronia.




Indicadores de Status do Sistema CompactLogix ~ A-5

IMPORTANTE

Lembre-se que o indicador de Status de Médulo indica o
estado do médulo (por exemplo, auto-teste, atualizacdo de
firmware, operacdo normal mas sem conexao estabelecida).
Os indicadores de status de rede, A e B, indicam o status da
rede. Lembre-se de que o host pode efetuar envio e
recebimento de mensagens locais com o cartio mesmo que
esteja desconectado da rede. Portanto, o LED de Status do
Moédulo pisca em verde se o host tiver iniciado o cartio
com sucesso. No entanto, note que, enquanto o host
remove a teinicializacio, todos os LEDs de comunicacio
de porta.

Quando vocé vir os indicadores, sempre veja o indicador
de Status do Médulo primeiro para determinar o estado da
porta de comunicagio.

Essa informagdes pode ser util para interpretar

os indicadores do status de rede. Como um procedimento
geral, veja todos os indicadores de estado (Status de
Moédulo e Status de Rede) juntos para obter uma
compreensio total do status do cartdo acessorio.

Indicador de Status de Madulo (MS)

Se o indicador

Isso significa:

Faca o seguinte:

MS estiver
nesta
condicao:
desligado 0 controlador ndo tem alimentagao. Fornega alimentacéo.

0 controlador tem uma falha. Verifique se o controlador esta encaixado com firmeza no

slot.
vermelho Uma falha grave ocorreu no controlador. 1. Desligue e ligue a alimentacao.
constante
2. Se o problema persistir, substitua o controlador.

vermelho Ocorreu uma falta leve porque ha uma atualizagdo de Nenhuma agdo é necesséria (atualizagdo de firmware em
piscante firmware em andamento. andamento.)

Ocorreu uma alteracdo de chave de endereco de n6. As
chaves de enderego de né podem ser sido alteradas desde
a energizagao.

Recologue as chaves de endereco de n6 no ajuste
original. O médulo continuard a operar corretamente.

0 controlador usa um firmware invalido.

Atualize o firmware com o Utilitario de Atualizagdo do
ControlFlash.

0 endereco de n6 do controlador estd usando o mesmo
endereco de outro equipamento.

1. Desligue a energia.

2. Altere o endereco de né para uma configuragao
exclusiva.

3. Volte a ligar a energia.
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Se o indicador
MS estiver
nesta
condicdo:

Isso significa:

Faca o seguinte:

verde constante

As conexdes estdo estabelecidas.

nenhuma

verde piscante

Nao h& nenhuma conexdo estabelecida.

Estabelega as conexdes, se necessario.

vermelho/verde
piscando

0 controlador esta executando auto diagnéstico.

Aguarde por um breve periodo para verificar se 0
problema se corrige por si mesmo.

Se o problema persistir, verifique o host. Se o cartdo
acessorio nao puder se comunicar com o host, o cartdo
pode permanecer no modo de auto-teste.

Indicadores de Status de Canal da Rede

O canal B ¢ o tnico etiquetado no controlador 1769-L35CR. O controlador
1769-L32C tem somente o canal A, mas usa o segundo indicador em alguns

modelos de LEDs conforme descrito abaixo.

Se os dois
indicadores de
status do canal
estiverem nesta
condicao:

Isso significa:

Faca o seguinte:

desligado

Um canal esta desabilitado.

Programa a rede para midia redundante, se necessario.

verde constante

Estd ocorrendo operagdo normal.

nenhuma

piscando em
verde/desligado

Ocorreram erros de rede temporarios.

1. Verifique a midia quanto a cabos partidos,
conectores soltos, falta de terminadores, etc.

2. Se a condicdo persistir, consulte ControlNet
Planning and Installation Manual, publicacao
1786-6.2.1.

0 né ndo esta configurado para entrar em comunicagao.

Verifique se o guardido da rede esta presente e
funcionando e se o enderego selecionado € menor ou

igual ao UMAX'").

VERMELHO
Piscando/OFF

Ocorreu uma falha de midia.

1. Verifique a midia quanto a cabos partidos,
conectores soltos, falta de terminadores, etc.

2. Se a condicdo persistir, consulte ControlNet
Planning and Installation Manual, publicacao
1786-6.2.1.

N&o ha outros cabos presentes na rede.

Adicione outros nos a rede.

vermelho/verde
piscando

A rede esta configurada incorretamente.

Reconfigure a rede ControlNet de modo que 0 UMAX
seja maior ou igual ao enderego de né do cartdo.

desligado

Vocé deve verificar os indicadores de MS.

Verifique os indicadores de MS.
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Se os dois
indicadores de
status do canal
estiverem nesta
condicao:

Isso significa:

Faca o seguinte:

vermelho constante

O controlador tem uma falha.

1. Desligue e ligue a alimentagao.

2. Se a falha persistir, entre em contato com o seu
representante ou distribuidor da Rockwell
Automation.

alternando entre
vermelho e verde

0 controlador estd executando um auto-teste.

nenhuma

alternado entre
vermelho/desligado

0 né esta configurado incorretamente.

Verifique o enderego de nd do cartdo e outros
parametros de configuracao da ControlNet.

0 umAX é o enderego de n6 mais alto de uma rede ControlNet que pode transmitir dados.

LEDs e EtherNet/IP

Os LEDs de EtherNet/IP estio disponiveis somente em controladores
1769-L32E e 1769-L35E.

Indicador de Status de Madulo (MS)

Se o indicador
MS estiver
nesta
condicao:

Isso significa:

Faca o seguinte:

desligado

0 controlador ndo tem alimentacao.

Verifique a fonte de alimentacao do controlador.

verde piscante

A porta estd em estado de espera; ela ndo tem um
endereco IP e estd operando no modo BOOTP.

Verifique se o servidor BOOTP esté em operagao.

verde constante

A porta esta operando corretamente.

Operagdo normal. Nenhuma agdo necesséria.

vermelho 0 controlador estd mantendo a porta em reset ou 0 1. Remova a falha do controlador.
constante controlador possui uma falha.
2. Se a falha ndo for limpa, substitua o controlador.
A porta esta executando seu auto-teste de energizagdo. | Operacdo normal durante a energizagdo. Nenhuma acdo
necessaria.
Uma falha ndo recuperavel ocorreu. 1. Desligue e ligue a alimentagdo do controlador.
2. Se a falha ndo for limpa, substitua o controlador.
vermelho 0 firmware da porta esté sendo atualizado. Operacgdo normal durante a atualizacdo de firmware.
piscante Nenhuma agao necesséria.
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A-8 Indicadores de Status do Sistema CompactLogix

Indicador de Status da Rede (NS)

Se o indicador
NS estiver
nesta
condicao:

Isso significa:

Faca o seguinte:

desligado

A ndo foi inicializada; ndo tem um endereco IP e esta
operando no modo BOOTP.

Verifique se o servidor BOOTP esté em operagao.

verde piscante

A porta possui um endereco IP, porém, ndo foram
estabelecidas conexdes CIP.

Operacdo normal se as configuracdes nao foram
configuradas. Nenhuma agdo necessaria.

Se as conexdes estiverem configuradas, verifique a
origem da conexao quanto a um cédigo de erro de
conexao.

verde constante

A porta possui um endereco IP e conexdes CIP (Classe 1
ou Classe 3) estdo estabelecidas.

Operagdo normal. Nenhuma ag&o necessdria.

vermelho
constante

A porta detectou que um enderego IP atribufdo j& estd em
uso.

Verifique se todos os enderegos IP s@o exclusivos.

vermelho/verde
piscando

A porta esta executando seu auto-teste de energizacao.

Operacdo normal durante a energizagao.

Indicador de Status de Link (LNK)

Se o indicador
LNK estiver
nesta
condicao:

Isso significa:

Faca o seguinte:

desligado

A porta ndo estd conectada a um dispositivo Ethernet
energizado. Portanto, a porta ndo pode se comunicar na
Ethernet.

1. Verifique se todos os cabos Ethernet estdo
conectados.

2. Verifique se a chave Ethernet esté energizada.

verde piscante

A porta estd executando seu auto-teste de energizagao.

Operagdo normal durante a energizagao.

A porta esta comunicando-se na Ethernet.

Operacdo normal. Nenhuma agdo necessaria.

verde constante

A porta esta conectada a um dispositivo Ethernet
energizado. Portanto, a porta pode se comunicar na
Ethernet.

Operacdo normal. Nenhuma acdo necesséria.
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Apéndice B

Onde Encontrar uma

Localizador de Instrugoes

Esta tabela do localizador lista as instru¢es disposniveis, quais publica¢des

I nstrucio descrevem as instrugdes e qual linguagem de programacao esta disponivel para
9 as instrucoes.
Se o localizador listar: A instrucdo esta documentada em:
geral Logix5000 Controllers General Instructions Set Reference Manual,
1756-RM003
controle de processo Logix5000 Controllers Process Control and Drives Instructions Set
Reference Manual, 1756-RM006
posicionamento Logix5000 Controllers Mation Instructions Set Reference Manual,
1756-RM007
fase PhaseManager User Manual, LOGIX-UMO01
Instrugao: Local: Linguagens: Instrugao: Local: Linguagens:
ABL geral l6gica ladder ASIN geral texto estruturado
Teste ASCII para Linha do Buffer texto estruturado Arco Seno
ABS geral l6gica ladder ASN geral l6gica ladder
Valor Absoluto texto estruturado Arco Seno bloco de funcdes
bloco de funcdes
ATAN geral texto estruturado
ACB geral l6gica ladder Arco Tangente
Caracteres ASCII em Buffer texto estruturado
ATN geral l6gica ladder
ACL geral l6gica ladder Arco Tangente bloco de funcdes
Limpar Buffer ASCII texto estruturado -
AVE geral l6gica ladder
ACOS geral texto estruturado Valor Médio do Arquivo
Arco Co-seno
AWA geral l6gica ladder
ACS geral l6gica ladder Anexo de Escrita ASCII texto estruturado
Arco Co-seno bloco de fungdes
AWT geral |6gica ladder
ADD geral |6gica ladder Escrita ASCII texto estruturado
Adicéo texto estruturado
bloco de fungdes BAND geral texto estruturado
E Booleano bloco de funcdes
AFI geral l6gica ladder
Instrugdio Sempre Falsa BNOT geral texto estruturado
NAO Booleano bloco de fungdes
AHL geral |6gica ladder
Linhas de Reconhecimento ASCII texto estruturado BOR geral texto estruturado
OU Booleano bloco de funcdes
ALM controle de texto estruturado -
Alarme processo bloco de funces BRK geral l6gica ladder
Interrupgao
AND geral l6gica ladder -
AND (E) texto estruturado BSL . geral l6gica ladder
bloco de fungdes Deslocamento de Bit a Esquerda
ARD geral logica ladder BSR o geral logica ladder
Leitura ASCII texto estruturado Deslocamento de Bit a Direita
ARL geral ldgica ladder BTID _ geral logica ladder
Cabo de Leitura ASCII texto estruturado Distribuigdo do Campo de Bit

Publicagdo 1769-UM011E-PT-P — Maio 2005



B-2  Localizador de Instrugdes

Instrucgéo: Local: Linguagens: Instrucao: Local: Linguagens:
BTDT geral texto estruturado DTR geral l6gica ladder
Eistribuigéo do Campo do Bit com bloco de fungdes Dados Transicionais
VO
EQT geral |6gica ladder
BTR geral I6gica ladder Fim da Transmissao texto estruturado
mensagem texto estruturado
EQU geral |6gica ladder
BTW geral l6gica ladder Equal texto estruturado
mensagem texto estruturado bloco de fungdes
BXOR geral texto estruturado ESEL controle de texto estruturado
0U Booleano Exclusivo bloco de fungdes Selegdo Aprimorada processo bloco de fungBes
CLR geral l6gica ladder EVENT geral I6gica ladder
Zeramento texto estruturado Disparo de Trabalho de Evento texto estruturado
CMP geral légica ladder FAL geral I6gica ladder
Comparagao Arquivo Aritmético e Légico
CONCAT geral l6gica ladder FBC geral I6gica ladder
Concatenagdo de Grupos texto estruturado Comparacéo do Bit de Arquivo
cop geral I6gica ladder FFL geral I6gica ladder
Copia de Arquivo texto estruturado Carga FIFO
C0s geral l6gica ladder FFU geral dgica ladder
Co-seno texto estruturado Descarga FIFO
bloco de fungdes
FGEN controle de texto estruturado
CPS geral |6gica ladder Gerador de Fung&o processo bloco de fungdes
Arquivo de Cépia Assincrona texto estruturado
FIND geral l6gica ladder
CPT geral l6gica ladder Encontrar Grupo texto estruturado
Calcular
FLL geral l6gica ladder
CTD geral I6gica ladder Preenchimento de Arquivo
Contador Decrescente
Para geral l6gica ladder
CTuU geral l6gica ladder Para
Contador Crescente
FRD geral |6gica ladder
CTuD geral texto estruturado Conversdo de BCD bloco de fungdes
Contagem bloco de fungdes
Crescente/Decrescente FSC geral |6gica ladder
Busca e Comparagdo de Arquivo
D2SD controle de texto estruturado
Dispositivo Discreto de 2 Estados | processo bloco de fungdes GEQ geral l6gica ladder
Maior ou Igual a texto estruturado
D3SD controle de texto estruturado bloco de fungBes
Dispositivo Discreto de 3 Estados | processo bloco de funcdes
- GRT geral |6gica ladder
DDT ) ) geral I6gica ladder Maior que texto estruturado
Deteccéo de Diagnosticos bloco de funges
DEDT controle de texto estruturado GSV geral l6gica ladder
Tempo de Zona Morta processo bloco de fungGes Obter Valor do Sistema texto estruturado
DEG geral |ogica ladder HLL controle de texto estruturado
Graus texto estruturado Limite Alto/Baixo processo bloco de fungdes
bloco de fungdes
- HPF controle de texto estruturado
DELETE geral ldgica ladder Filtro de Passa Alta processo bloco de fungdes
Remoc&o do Grupo texto estruturado
ICON geral bloco de fungdes
DERV controle de texto estruturado Conector do Fio de Entrada
Derivativo processo bloco de funcdes
INSERT geral |6gica ladder
DFF controle de texto estruturado Inserir Grupo texto estruturado
Flip-Flop D processo bloco de funcdes
- INTG controle de texto estruturado
DIV geral |ogica ladder Integrador processo bloco de fungdes
Divisao texto estruturado
bloco de fungdes 10T geral l6gica ladder
- Saida Imediata texto estruturado
DTOS geral l6gica ladder

DINT para Grupo

texto estruturado
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Localizador de Instrugdes B-3
Instrucgéo: Local: Linguagens: Instrugao: Local: Linguagens:
IREF geral bloco de funcdes MAJ posicionamento l6gica ladder
Referéncia de Entrada Jog do Eixo de Posicionamento texto estruturado
JKFF controle de texto estruturado MAM posicionamento l6gica ladder
Flip-Flop JK processo bloco de funcdes Movimento do Eixo de texto estruturado
Posicionamento
JMP geral l6gica ladder
Salto para Label MAOC posicionamento l6gica ladder
Came de Saida do Brago de texto estruturado
JSR geral l6gica ladder Posicionamento
Salto para Sub-rotina texto estruturado — —
bloco de fungBes MAPC _ _ posicionamento l6gica ladder
Came de Posicéo do Eixo de texto estruturado
JXR geral I6gica ladder Posicionamento
Salto para Rotina Externa
p MAR posicionamento l6gica ladder
LBL geral I6gica ladder Heg_isf[ro do Braco de texto estruturado
Label Posicionamento
LDL2 controle de texto estruturado MAS ] posicionamento l6gica ladder
Lead-Lag de Segunda Ordem processo bloco de funces Parada do Eixo de texto estruturado
Posicionamento
LDLG controle de texto estruturado — -
Lead-Lag processo bloco de fungdes MASD _ posicionamento l6gica ladder
Encerramento do Eixo de texto estruturado
LEQ geral I6gica ladder Posicionamento
Menor que ou Igual a texto estruturﬁdo VIASR posicionamento logica ladder
bloco de fungdes Reset de Encerramento do Eixo texto estruturado
LES geral l6gica ladder de Posicionamento
Menos que Lﬁxto Zstrfuturiado MATC posicionamento l6gica ladder
0C0 de funcoes Came de Tempo do Eixo de texto estruturado
LFL geral |6gica ladder Posicionamento
Carga LIFO MAVE controle de texto estruturado
LFU geral légica ladder Valor Médio de Movimento processo bloco de funcdes
Descarga LIFO MAW posicionamento I6gica ladder
UM geral logica ladder 8gssitz%i%?rt])e?§08rago de texto estruturado
Teste Limite bloco de fungdes
N geral logica ladder MAXC controle de texto estruturado
AXi rocesso )
Log Natural texto estruturado Captura Méxima p bloco de fungdes
bloco de fungBes MCCD posicionamento I6gica ladder
L0G | l6aica ladd Dindmica de Mudanca texto estruturado
gera ogica ladder Coordenada de Posicionamento
Log Base 10 texto estruturado
bloco de fungbes MCCM posicionamento I6gica ladder
- Movimento Circular Coordenado texto estruturado
LOWER geral |6gica ladder de Posicionamento
Mindscula texto estruturado
MCCP posicionamento l6gica ladder
LPF ) controle de texto estruturado Perfil do Came Calculado de texto estruturado
Filtro Passa Baixa processo bloco de funcdes Posicionamento
MAAT posicionamento l6gica ladder MCD posicionamento l6gica ladder

Ajuste do Eixo de Aplicagdo de
Posicionamento

texto estruturado

MAFR
Reset da Falha do Eixo de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

Dinamica de Mudanga de
Posicionamento

texto estruturado

MCLM
Movimento Linear Coordenado
de Posicionamento

posicionamento

|6gica ladder
texto estruturado

MAG posicionamento l6gica ladder
Engrenagem do Eixo do Motor texto estruturado
MAH posicionamento l6gica ladder

Posicdo Inicial do Eixo de
Posicionamento

texto estruturado

MAHD
Diagnésticos de Interligagdo da
Aplicagdo do Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MCR geral I6gica ladder
Reset de Controle Mestre
MCS posicionamento l6gica ladder

Parada Coordenada de
Posicionamento

texto estruturado

MCSD
Encerramento Coordenando de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado
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B-4  Localizador de Instrugdes

Instrugéo:

Local:

Linguagens:

Instrucéo:

Local:

Linguagens:

MCSR
Reset de Encerramento
Coordenado de Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MSO
Energizagdo do Servo
Posicionamento

posicionamento

|6gica ladder
texto estruturado

MDF

Desligamento Direto do Inversor
de Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MDO
Ligacdo Direta do Inversor de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MDOC
Came de Saida de Desarme de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MDR
Registro do Desarme de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MDW

Observagdo do Desarme de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MEQ
Igual Mascarada

geral

l6gica ladder
texto estruturado
bloco de fungdes

MGS

Parada do Grupo de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MGSD
Desligamento do Grupo de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MGSP

Posigao do Strobe do Grupo de
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MGSR
Reset de Encerramento do Grupo
de Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MID geral |6gica ladder
Grupo Médio texto estruturado
MINC controle de texto estruturado
Captura Minima processo bloco de fungdes
MOD geral l6gica ladder
Madulo texto estruturado
bloco de fungdes
MOV geral l6gica ladder
Movimentagao
MRAT posicionamento l6gica ladder

Ajuste do Eixo de Operagdo de
Posicionamento

texto estruturado

MRHD

Diagnésticos de Interligacdo da
Operagao do Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MRP
Posicdo de Redefinicdo do
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MSF

Desenergizagéo do Servo
Posicionamento

posicionamento

l6gica ladder
texto estruturado

MSG
Mensagem

geral

l6gica ladder
texto estruturado
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MSTD controle de texto estruturado

Desvio Padrao de Movimentagdo | Processo bloco de fungdes

MUL geral l6gica ladder

Multiplicacdo texto estruturado
bloco de fungdes

MUX controle de bloco de fungdes

Multiplexador processo

MVM geral l6gica ladder

Movimento com Mascara

MVMT geral texto estruturado

Movimento com Mascara com bloco de fungdes

Alvo

NEG geral |6gica ladder

Negacéo texto estruturado
bloco de fungdes

NEQ geral l6gica ladder

Diferente texto estruturado
bloco de fungdes

NOP geral l6gica ladder

Fora de Operacdo

NOT geral l6gica ladder

Complementagdo texto estruturado
bloco de fungdes

NTCH controle de texto estruturado

Filtro de Entalhe processo bloco de fungdes

OCON geral bloco de fungdes

Conector do Fio de Saida

ONS geral l6gica ladder

Monoestavel

OR geral l6gica ladder

Bitwise OU texto estruturado
bloco de fungdes

OREF geral bloco de fungdes

Referéncia de Saida

OSF geral l6gica ladder

Monoestavel Descendente

OSFI geral texto estruturado

Monoestavel Descendente com bloco de fungdes

Entrada

OSR geral l6gica ladder

Monoestavel Sensivel a Borda de

Subida

OSRI geral texto estruturado

Monoestavel Sensivel a Borda de bloco de fungdes

Subida com Entrada

0TE geral l6gica ladder

Energizar Safda

oTL geral l6gica ladder

Energizar Saida com Retengdo

0TU geral l6gica ladder

Desenergizar Saida com

Retengao




Localizador de Instrugdes

B-5

Instrucéo: Local: Linguagens: Instrugao: Local: Linguagens:
PATT fase |6gica ladder SBR geral l6gica ladder
Conectar a Fase do Equipamento texto estruturado Sub-rotina texto estruturado
- bloco de funcdes
PCLF fase |6gica ladder
Falha de Remogéo da Fase do texto estruturado SCL controle de texto estruturado
Equipamento Escala de Dados processo bloco de funcdes
PCMD fase |6gica ladder SCRV controle de texto estruturado
Comando da Fase do texto estruturado Curvaem S processo bloco de fungdes
Equipamento
- SEL controle de bloco de funcdes
PDET fase |6gica ladder Selecdo processo
Desconexdo da Fase do texto estruturado
Equipamento SETD controle de texto estruturado
Conjunto Dominante processo bloco de funcdes
PFL fase l6gica ladder : ¢
Falha do Fase do Equipamento texto estruturado SFP geral |6gica ladder
Pausa do SFC texto estruturado
Pl controle de texto estruturado
Proporcional + Integral processo bloco de fungdes SFR geral l6gica ladder
— Reset do SFC texto estruturado
PID geral l6gica ladder
Proporcional Integral Derivativa texto estruturado SIN geral l6gica ladder
PIDE —— toxto estraturad Seno texto estruturado
controle de exto estruturado bloco de funcdes
PID Aprimorado processo bloco de funcdes ¢
SIZE geral l6gica ladder
PMUL controle de texto estruturado Tamanho em Elementos texto estruturado
Multiplicador de Pulso processo bloco de fungdes
— SNEG controle de texto estruturado
PPD . fase l6gica ladder Negacdo Selecionada processo bloco de fungdes
Fase de Equipamento com Pausa texto estruturado
S0C controle de texto estruturado
POSP. _ controle de texto estruturado Controlador de Segunda Ordem | processo bloco de fungdes
Posicdo Proporcional processo bloco de funcdes
— Sal geral |6gica ladder
PRNP fase |6gica ladder Entra do Seqienciador
Novos Parametros de Fase do texto estruturado
Equipamento saL geral I6gica ladder
PSC fase |6gica ladder Carga de Seqienciador
Conclusdo do Estado de Fase texto estruturado SQo geral l6gica ladder
PXRQ fase l6gica ladder Saida de Seqiienciador
Requisigdo Externa da Fase do texto estruturado SOR geral l6gica ladder
Equipamento Raiz Quadrada bloco de fungBes
RAD geral I6gica ladder SQRT geral texto estruturado
Radianos texto estruturado Raiz Quadrada
bloco de fungdes
— SRT geral |6gica ladder
RES » geral l6gica ladder Classificagdo de Arquivo texto estruturado
Reset (Redefinir)
SRTP controle de texto estruturado
RESD controle de texto estruturado Proporcional de Tempo com Faixa | processo bloco de fungdes
Reset Dominante processo bloco de fungdes Dividida
RET geral |dgica ladder SSUM controle de texto estruturado
Retorno texto estruturado Acumulador Selecionado processo bloco de fungBes
bloco de fungdes
SSV geral I6gica ladder
RLIM controle de texto estruturado Definigéo do Valor do Sistema texto estruturado
Limitador de Taxa processo bloco de funcdes
STD geral |6gica ladder
RMPS controle de texto estruturado Desabilitagdo de Tempo
Rampa/Patamar processo bloco de fungdes Selecionavel
RTO ' _ geral |6gica ladder STOD geral |6gica ladder
Temporizador Retentivo Grupo para DINT texto estruturado
RTOR geral texto estruturado STOR geral I6gica ladder
Temporizador Retentivo Ligado bloco de fungdes Grupo para REAL texto estruturado
com Reset
— SUB geral l6gica ladder
RTOS geral |ogica ladder Subtragdo texto estruturado
REAL para Grupo texto estruturado bloco de funges
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B-6  Localizador de Instrugdes

Instrucéo: Local: Linguagens: Instrugao: Local: Linguagens:
SWPB geral l6gica ladder TRUNC geral texto estruturado
Troca de Byte texto estruturado Truncar
TAN geral l6gica ladder uiD geral l6gica ladder
Tangente texto estruturado Desabilitar Interrupgéo pelo texto estruturado
bloco de fungdes Usudrio
TND geral |6gica ladder UIE geral l6gica ladder
Fim Temporario Habilitar Interrupgdo do Usudrio texto estruturado
TOD geral I6gica ladder UPDN controle de texto estruturado
Convers3o para BCD bloco de fungdes Acumulador processo bloco de fungbes
Ascendente/Descendente
TOF geral |6gica ladder —
Temporizador na Desenergizagao UPPER geral |6gica ladder
Maitscula texto estruturado
TOFR geral texto estruturado —
Temporizador na Desenergizagao bloco de fungdes XIC . geral 0gica ladder
com Reset Examinar se Energizado
TON geral l6gica ladder X0 _ geral I6gica ladder
Temporizador na Energizagao Examinar se Desenergizado
TONR geral texto estruturado XOR _ geral I6gica ladder
Temporizador de Energizagdo bloco de fungdes 0U Exclusivo texto estruturado
com Reset bloco de fungdes
ToT controle de texto estruturado XPY geral l6gica ladder
Totalizador processo bloco de fungdes X para Alimentagdo de Y texto estruturado
- bloco de fungdes
TRN geral l6gica ladder
Truncar bloco de fungdes
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